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(57) Abstract 

The detection method 
is characterised by a 
touch-sensitive control 
disc (200) associated with 
a dynamoelectric module 
detecting said disc rotation, 
controlling digital data 
reading and the- operation 
of members and/or devices. 
Said dynamoelectric module 
(300), by the fact that its rotor 
is coupled in rotation with 
the disc, permanently and 
simultaneously translates, by 
loading and modulating of 
the direct current voltage it 
generates, the variations in 
direction and speed of said disc ~— 

rotation. Said proportional electrical characteristics are converted into digital data so as to control the direction and speed for reading the 
data stored in a memory observing the fine variations of rotation direction and speed exerted on the control disc. Said disc sensitivity 
generates, by contact with the user, a signal enabling to control said operation of members). 




(57) Abrege' 

Le proc6d6 de detection est caractense" par un disque de commande (200) sensible au toucher associe* a un module dynamoeUectrique 
de detection de la rotation dudit disque, pilotant la lecture d' informations numeriques et le fonctionnement d'organes et/ou dispositifs. Ledit 
module dynamoelectrique (300), gr§ce au couplage de la rotation de son rotor a celle du disque de commande, traduit en permanence et 
si mul tankmen t, par la charge et la modulation de tension du courant continu qu'il genere, les variations de sens et de vitesse de la rotation 
dudit disque. Ces caracteristiques 61ectriques proportionnelles sont converties en donnees num6riques afin de piloter le sens et la vitesse 
de lecture d' informations stockees dans une memoire en respectant les fines variations de sens et de vitesse de rotation exercdes sur le 
disque de commande. La sensibility dudit disque genere, au contact de l'utilisateur, un signal servant a commander ledit fonctionnement 
d'organe(s). 
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PROCEDE ET DISPOSITIF PERMETTANT LE PILOTAGE MANUEL DU SENS ET DE LA VITESSE DE LA LECTURE 
D 'INFORMATION AVEC UN DISQUE DE COMMANDE 

La pr6sente invention a trait au domaine du pilotage 

5 de la lecture d' informations £ partir d'un organe de 
commande tournant et notamment aux adaptations permettant de 
traduire fid^lement sur ladite lecture, les nuances 
apport<§es par 1' utilisateur sur la rotation dudit organe. 

Au d6but des ann6es 80, les disque- jockey ont lanc6 

10 une technique consistant & manipuler la rotation d'un disque 
microsillon en cours de lecture sur une platine tourne 
disque, de fagon a creer, k partir des sons lus de la sorte, 
une rythmique caract£ristique de la musique «Hip-Hop». lis 
ont baptise cette technique «Scratch», 1' aiguille de lecture 

15 6tant contrainte, pendant cette manipulation, & gratter 
d' avant en arri^re sur de faibles excursions ledit disque , 
qu' ils appellent «disque vinyle». 

Bien avant que cette technique ne se soit vulgaris6e, 
elle 6tait d'abord utilis&e par les bruiteurs, en 

20 postproduction cinematographique, sur les bandes magn6ti- 
ques, pour caler l'attaque du bruit enregistre de fagon & le 
lancer en parfaite synchronisation avec 1' image choisie. 
Avant l'arriy6e des appareils num6riques, ces professionals 
du bruitage manipulaient la bobine en enroulant ou d6roularit 

25 la bande-son de fa.gon & obtenir un r£sultat sonore tout k 
fait comparable a celui cr66, plus tard, par les disques 
jockeys. 

Depuis, les bruiteurs ont adopts les echantillonneurs 
. de sons num6riques. Quant aux disque- jockeys, attendant' un 

30 appareil capable de respecter fid£lement les sensations que 
procurent le «Scratch», ils ont continue & se servir des 
disques microsillons pour «scratcher» f incitant les plus 
grands sp^cialistes & faire de nombreuses recherches pour 
combler leurs attentes. Face & la demande desdits disques 

35 jockeys, des etudes ont 6t6 menees pour d6velopper des 
dispositifs permettant de piloter la lecture d' 6chantillons 
sonores num^riques a partir d'un disque de commande, de 
fagon & essayer de retrouver les possibility de manipulation 



WO 00/21090 



2 



PCT/FR99/02393 



de 1' information grav6e sur un disque microsillon par la 
technique «Scratch». De nombreux dispositifs ont 6t6 
proposes aux disques jockeys, certains merne ont 6te brevet6s 
comme en temoigne le brevet japonais n°06089501 publi6 le 29 

5 mars 1994. En effet, ledit brevet prot&ge un proc^de et 
dispositif permettant, notamment, de piloter la lecture des 
informations sonores stockees numeriquement dans une memoire 
tampon selon le sens, la vitesse et la distance de rotation 
d'un cisque tournant grace d un moteur, cette rotation 

10 automatique pouvant §tre modifi£e «en force» par la main 
d'un utilisateur pour une manipulation du type de celle 
op6ree par les D.J, lors du «scratch» par exemple. 

Bien que ledit proc£d6 et dispositif soit du domaine 
public depuis de nombreuses ann6es dans tous les pays hormis 

15 au Japon, les disques jockeys adeptes du «Scratch» appe!6s 
«D.J Hip-Hop» ou «vinyl-killers» sont encore aujourd'hui k 
la quete d'un appareil, capable de piloter la lecture d'un 
echantillon sonore numerique, procurant les memes sensations 
tactiles et auditives que celles qu'ils connaissent en 

20 «scratchant» les «disques vinyles». 

Toujours d6gus par les substituts numeriques proposes 
et craignant la disparition desdits disques au profit des 
Disques Compacts audionumeriques qui ne permettent pas le 
«Scratch», les «D.J Hip-Hop» restent de fervents d^fenseurs 

25 du «disque vinyle» et organisent regulierement des 
championnats qui attirent de plus en plus d' adeptes de 
plusieurs dizaines de pays repartis & travers le Monde, oil 
le «Scratch» est la technique fondamentale de ces 
competitions . 

30 Les disques jockeys demeurent insatisfaits par les 

dispositifs qui leur ont 6t§ pr6sent§s jusqu'& present par 
les soci£t£s specialises. Toutes celles qui essayent de 
r§pondre £ leurs besoins en developpant des appareils, plus 
ou • moins proches du proc6d§ d6crit * dans le brevet sus- 

35 6nonce, utilisent des moyens de detection de la rotation du 
disque connus et du type de ceux.d6crits notamment , dans le 
brevet americain n°5,350,882 public le 27 septembre 1994 et 
appartenant comme le premier brevet cite a une m§me societe. 
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Or, en pratique, ces moyens de detection de type 
optique ou magn£tique, aussi precis soient-ils, ne garantis- 
sent pas une detection permanente de la rotation car ils 
font appel £ un codage binaire de l'616ment en rotation £ 
detecter. Ces moyens de detection pr6sentent des «manques» 
d' information concernant la vitesse et le sens de rotation 
causes par l'alternance des deux 6tats du binaire : 
1= information vitesse, sens de rotation, 
0= pas d' information vitesse, sens de rotation. 
Ainsi, de ce codage binaire r^sulte une information 
imprecise sur les microvariations de vitesse de rotation, et 
sur les inversions successives de sens sur de faibles 
excursions de rotation, caracteristiques des mouvements 
exerc£s sur le disque lors de la technique «Scratch». • 

De ce fait, quelque soit le moyen traditionnel de 
detection de . rotation utilise («encodeur ou codeur 
incr§mental», systeme p£riph6rique alternant de petits 
aimants de poles opposes dit «Hall», principe de reconnais- 
sance optique du type «code barre», ou tout autre moyen de 
detection opto£lectronique ou <§lectromagn<§tique) , le r6sul- 
tat de contrdle de la lecture de la memoire de sons, a 
partir .du disque de commande tournant, est d^cevant. En 
effet, si avec un d£tecteur traditionnel d' angle de rotation 
•du type de ceux 6voques ci-dessus, le rapport entre la 
distance de rotation parcourue avec le disque de commande 
correspond de fagon satisf aisante avec la quantity 
d' information musicale lue, en revanche, la correspondance 
entre les effets de changements de vitesse et de sens 
exerc6s sur ledit disque, avec le bout des doigts, et, les 
effets sonores obtenus a partir de cette manipulation, n'est 
pas parfaite, chose totalement inconcevable pour le «D.J 
Hip-Hop». La technique «Scratch» sur disque microsillon cr6e 
des nuances tr£s subtiles sur la lecture de 1' information d 
partir des mouvements rotatoires finement dos£s sur le 
disque par ledit D,J, nuances qui ne sont pas retrouvees en 
exergant les m§mes mouvements sur un disque de commande 
faisant partie des dispositifs proposes jusqu'A present. 
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De plus, pour arriver a gerer 1' information stock6e 
dans la m^moire, ces moyens de detection et de traduction du 
mouvement rotatoire font appel & une combinaison d' Elements 
pas tr6s faciles £ mettre en ceuvre, ces moyens 6tant, aussi, 

5 relativement onereux. 

L' utilisation de maillons successifs pour arriver £ 
g6rer 1' information selon les caracteristiques de rotation 
du disque de commande entrainent des temps de reaction 
perceptibles par les disque- jockeys . 

10 En fin de compte, faute de n' avoir rien de mieux, les 

«D.J Hip-Hop» ont tou jours pour r£f6rence la platine tourne 
disque sur laquelle la technique «Scratch» est n6e il y a 
plus de quinze ans, platine qui ne cesse, depuis, de 
connaitre un succ£s commercial grandissant. 

15 si les soci£tes specialises n'ont tou jours pas congu 

un appareil de pilotage d' informations numeriques capable de 
satisfaire pleinement les «D.J Hip-rHop», certaines d'entre- 
elles ont recherche des moyens pour enrichir la dext£rit£ 
des D.J lors de la manipulation «Scratch», comme notamment 

20 des feutrines specialement etudiees pour cette discipline. 

Ladite feutrine, plac6e entre le disque microsillon et 
le plateau tournant de la platine tourne disque, est congue 
de telle sorte qu'elle garde un contact permanent avec ledit 
disque. Elle glisse sur le plateau tournant lors des vifs 

25 changements ' de direction, des accelerations et des freinages 
brusques de la rotation, caracteristiques du «Scratch» 
exerc6 par le «D.J Hip-Hop» sur ledit disque, sans perturber 
la vitesse nominale de rotation regul6e dudit plateau 
tournant motorist. Elle accroche audit plateau apr6s la 

30 p6riode «Scratch» ce qui permet de relancer le disque £ sa 
vitesse de lecture nominale instantan£ment . 

Ainsi, la resistance du disque sous le doigt du D.J 
pendant le «Scratch» est tr£s minime, ce qui facilite 
1'aisance des mouvements appliques sur ledit disque et donne 

35 une plus grande liberty d' expression au «vinyl-killer». 

Cependant, tous les appareils pens&s pour que le «D.J 
Hip-Hop» puisse manipuler un echantillon sonore numerique £ 
partir du controle de la rotation d'uri disque, ne respectent 



WO 00/21090 



PCT/FR99/02393 



pas les sensations tactiles du D.J. Le plus souvent, la 
rotation du disque n'est pas automatique lors de la lecture 
£ vitesse nominale de 1' £chantillon sonore. De plus, le 
diametre du disque de commande est tres souvent nettement 

5 inf6rieur £ celui d' un disque microsillon de 30 centimetre. 
Lorsque la rotation du disque est motoris£e comme il est 
indiqu6 dans les brevets sus-£nonc6s, 1' utilisateur doit 
modifier en force le mouvement rotatoire du moteur pour 
pouvoir changer le sens et la vitesse de rotation dudit 

10 disque. Tous ces facteurs ne correspondent pas aux rep^res 
kinesth6siques du «D.J Hip-Hop», les sensations de 16g6rete 
et de «douceur» au bout des doigts allant de pair avec 
1' amplitude de mouvement du poignet, crit^res capitaux pour 
retrouver la souplesse de manipulation particuli&re et 

15 caract6ristique du «Scratch». 

La presente invention concerne deux moyens de 
detections £ utiliser ensemble ou separement selon les 
besoins. 

II s'agit, d'abord, d'un moyen (autre que ceux connus 

20 pour d£tecter et traduire la rotation d'un disque de 
commande de fagon a controler la lecture d' une information) 
constitu£ d'un seul 616ment, facile a se procurer sur le 
march£, economique, simple d mettre en ceuvre, fiable et 
capable a la fois : 

25 - d' assurer une detection permanente, sans discon- 

tinuity, des caract£ristiques (vitesse, sens) de rotation 
d'un organe de commande tournant, 

de garantir une traduction simultan6e desdites 
caract£ristiques detect£es, en un signal permettant de 

30 piloter, avec une grande precision, la lecture d'une 
information num£rique. 

Ces particularity apportent une parfaite correspon- 
dance entre le mouvement applique par la main du disque- 
jockey sur 1' organe de commande tournant, tel un disque, et 

35 le pilotage de la lecture des informations sonores 
numeriques, tel qu'il est recherche par les «D.J Hip-Hop». 

La presente invention apporte, aussi, une specificity 
au niveau du disque de commande tournant. Ledit disque est 
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capable d'actionner ou d'arreter une ou plusieurs fonctions 
d'organes externes, grace k sa sensibility au toucher. Cette 
particularity permet, notamment, d' interrompre 1' alimenta- 
tion du moteur entrainant la rotation du disque de commande, 

5 par un simple contact 6tabli par 1' utilisateur sur la 
surface dudit disque. La rupture de ce contact relance 
immediatement la rotation automatique dudit disque. Par 
ailleurs, ledit disque tactile et 1' Equipage mobile de 
detection de sa rotation sont d'une grande 16g£ret§. 

10 Les particularity citees ci-dessus, permettent de ne 

pas opposer une resistance, sous le doigt du manipulateur, 
sup£rieure £ celle que connaissent les «D.J Hip-Hop». Ce 
systtme assure une souplesse de manipulation «Scratch» ■ au 
moins aussi grande que celle conriue avec un «disque vinyle» 

15 sur feutrine. 

D'autres organes et/ou dispositifs peuvent §tre 
commandes par ce disque tactile ce qui permet d'enrichir la 
souplesse du pilotage, de donner de nouvelles possibilit£s 
de controle et d'yiargir le champ d' application de 

20 1' invention. Quelques exemples d' application de commande 
grSce au disque tactile rotatif seront decrits plus loin, 

Ainsi, en utilisant ledit module associy audit disque 
tactile, les sensations tactiles et auditives pergues lors 
de la manipulation du dispositif de pilotage de 

25 1' information ' sonore numerique, sont fiddles £ celles 
connues des disque- jockeys 

. En pratique, une maquette constitute de la plupart des 
616ments decrits dans la Fig. 2, a fait l'objet d'essais 
aupres de disque- jockeys, sans r£v£lation des moyens 

30 utilises, essais qui ont satisfaits pleinement ces 
inconditionnels du «Scratch». 

La caracteristique fondamentale dudit module de 
detection de la rotation est qu'il n'est ni de type optique, 
ni de type magnytique, mais qu'il est de type dynamo- 

35 yiectrique. 

Cette particularity permet audit module de detection 
. d'agir en tant que dynamo capable de transformer l'energie 
mecanique d'une rotation en courant continu. 
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Un module cie detection qui utilise un moyen de 
reconnaissance de la rotation binaire detecte ladite 
rotation de fagon periodique, et traduit done ladite 
rotation par un train d' impulsions eiectriques. Par contre, 

5 le module de detection caracterisant la presente invention, 
present e 1'avantage de reproduire mecaniquement de maniere 
exact e tous les mouvements rotatoires de 1'organe en 
rotation a detecter et de traduire lesdits mouvements 
simultanement, non pas en un train d' impulsions eiectriques, 

10 mais en une seule impulsion eiectrique, propre au courant 
continu. Par consequent, grace a cette caracteristique 
dynamoelectrique, les operations de detection et de 
traduction du mouvement rotatoire ne sont plus p6riodiques 
et successives mais sont permanentes et simultanees avec 

15 ledit module de detection propre £ la presente invention. 

Ainsi, le module de detection fonctionne tel un 
gen^rateur dont le rotor est entrain^ en rotation par un 
moyen quelconque de transmission le couplant de maniere 
synchrone a la rotation de 1'organe de commande tournant, 

20 ledit mouvement de rotation provoquant la formation d'une 
impulsion eiectrique dans le stator, impulsion dependante de 
la vitesse et du sens de la rotation du rotor. La tension 
Electrique ainsi r£cup6ree a la sortie de ses bornes, est 
moduiee en fonction des caracteristiques de rotation du 

25 rotor qui tourne proportionnellement a la rotation de 
1'organe de commande : plus la rotation du rotor est rapide, 
plus ladite tension est eievee et inversement, plus la 
rotation du rotor est lente, plus, ladite tension est faible. 
Le changement de polarite de la tension form6e dans le 

30 stator traduit le changement de sens de rotation dudit 
rotor. Si la rotation du disque est arr§tee, alors l'axe du 
module tournant ou rotor du module de detection 
dynamoelectrique est arrete simultanement et ne produit plus 
de courant dans le stator. 

35 Ainsi, si 1'organe de commande tournant est entrain6 

automatiquement a une vitesse et un sens nominaux constants, 
alors le rotor du module de detection dynamoelectrique, 
tournant de fagon synchrone avec ledit organe de commande, 
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forme dans le stator une tension Electrique de potentiel et 
de signe constants capable de piloter, a un debit et un sens 
constant, la lecture de 1' information £ sa vitesse nominale. 

Par la m§me, si la rotation automatique de l'organe de 
commande ■ est interrompue par 1' intervention manuelle de 
l'utilisateur, alors tous les mouvements rotatoires 
appliques sur ledit organe de commande par la main de 
l'utilisateur sont retransmit au rotor de l'organe de 
detection dynamoelectrique qui forme une tension electrique 
dans le stator variant proportionnellement & l'Energie 
mEcanique desdits mouvements rotatoires appliques, tension 
qui selon son potentiel et sa charge (positive ou negative) 
pilote instantanEment le d6bit et le sens de la lecture de 
1' information. 

Gr^ce ci ce module de detection du mouvement rotatoire 
aux propriEtes dynamo61ectriques, • la totality des 
informations vitesse et sens caractErisant la rotation du 
disque de commande tournant est prise en compte, 
contrairement aux modules utilises jusqu'a present pour 
cette operation de detection, qui, eux, gEnerent une 
frequence, correspondant £ la vitesse de rotation, 
insuffisante pour assurer un pilotage avec 1'excellente 
correspondance requise par le «Scratch» entre, le mouvement 
applique sur ledit disque de commande tournant, et, la 
lecture de 1' information . En effe't, lesdites proprietEs 
dynamoElectriques, quant £ elles, permettent un suivi 
irrEprochable des caractEristiques vitesse et sens de 
rotation sous forme . de tension Electrique permanente, 
tension vouee a indiquer, tres precisEment , lesdites 
caractEristiques rotatoires du* disque de commande afin de 
piloter, notamment, un dispositif de lecture d' informations 
numEriques. 

En resume, les variations de vitesse de la rotation du 
rotor de la dynamo, provoquees de fagon synchrone par les 
variations de vitesse de la rotation du disque de commande, 
sont transformEes simultanement et sans discontinuity, en 
des modulations proportionnelles du potentiel de la tension 
electrique continue sortant de ladite dynamo, tension qui 
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fait varier instantan6ment et proportionnellement la vitesse 
de lecture dudit dispositif de lecture d' informations apr£s 
avoir ete ou non convertie en frequence selon le dispositif 
de lecture d' informations & piloter. Quant au changement de 

5 sens de la rotation du rotor de la dynamo provoqu£ par le 
• changement de sens (nominal ou inverse) de la rotation du 
disque de commande, il est transform^ simultan<§ment en une 
inversion de polarity (positive ou negative) de la tension 
61ectrique continue sortant de ladite dynamo, tension qui, 

10 convertie ou non en un signal binaire selon le dispositif de 
lecture d' informations £ piloter, change instantan6ment le 
sens de lecture dudit dispositif de lecture d' informations. 

Par son originality, le module de detection dynamo- 
61ectrique presente 1'avantage de . pouvoir s' adapter au 

15 pilotage de n f importe quelle information num6rique, quel que 
soit le d£bit nominal requis pour sa lecture nominale, 
puisque le potentiel de la tension nominale qu'il dSlivre & 
ses bornes, correspondant proportionnellement a la vitesse 
nominale de rotation du disque de commande, peut §tre 

20 converti £ la frequence necessaire pour respecter ledit 
d£bit nominal de lecture de ladite information numerique, 
aussi 61eve que soit ledit d<§bit. Par exemple, le d6bit 
n6cessaire pour lire A sa vitesse nominale un 6chantillon 
sonore dont la frequence d' 6chantillonnage a 6t6 fix6e S 

25 44, 1 KHz pour une quantification de 16 Bits, en 
st£reophonie, est de (44100X16)x2, soit 1.411.200 bits par 
seconde ou 1,4 megabit par seconde. A 1'heure actuelle, il 
n'existe pas de module de detection par codage binaire, 
compatible pour la mesure d'un disque aux dimensions d'un 

30 plateau tournant de platine tourne-disque tournant a 45 
tours par minute, capable de d£biter 1.411.200 informations 
par seconde sur la vitesse de rotation dudit disque (soit 
environ 1.881.600 par tour). Un tel module serait 
probablement tr6s coCiteux et ne pourrait cependant pas 

35 piloter avec autant de precision une information enregistr6e 
en numerique dans une m£moire avec un d£bit encore 
superieur, comme le permet une simple dynamo. En effet, pour 
piloter la lecture d'un 6chantillon sonore enregistr6 £ la 
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frequence et la quantification determinee pour un D.V.D 
Audio (96KHz ; 24Bits), il faut done faire correspondre la 
rotation du disque de commande tournant a 45 tours par 
minute, soit 1,33 seconde par tour, a un debit de lecture de 
4,6 megabits par seconde. Le module de detection 
dynamoelectrique decrit dans la presente invention, en est 
capable,, et peut meme s' adapter a n' import e quel autre 
debit. Par consequent, il est possible de faire correspondre 
ladite vitesse de rotation de 1,33 seconde par tour du 
disque de commande, a un debit de lecture d'une information 
numerique de 8 megabits par seconde, par exemple, tel le 
debit moyen de lecture d'une information enregistree sur un 
D.V.D Video, afin de faire varier, avec precision, la 
vitesse et le sens de lecture de ladite information, 
enregistree dans une memoire, selon les variations du 
mouvement rotatoire (vitesse et sens) appliquees sur ledit 
disque. 

Ainsi, un seul et meme module de detection dynamo- 
electrique est adaptable a tout debit de lecture 
d' information : il suffit de faire correspondre, par un 
simple selecteur, le potentiel de la tension recuperee a la 
sortie dudit module avec la frequence d' echantillonnage 
correspondant a chaque type d' information stockee (par 
exemple avec une quantification de 24 Bits : 96 KHz pour un 
debit de 4,6 megabits par seconde et 167 KHz pour un debit 
de 8 megabits par seconde) . 

Les concepts fondamentaux du module de detection de la 
rotation et de pilotage de 1' information aux proprietes 
dynamoelectriques venant d'etre decrits, ledit module sera 
cite, ci-apres, sous le nom de «dynamo» afin de faciliter la 
lecture de la description detaillee qui suit. 

Avarit de presenter precisement un mode d' application 
du module de detection caracteristique de la presente 
invention, il est interessant d' examiner plus en detail 
1' exploitation de 1' impulsion electrique sortant de la 
dynamo afin qu'elle permette le pilotage d'un dispositif de 
lecture d' informations numeriques. 
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Lorsque proceed de detection est mis en oeuvre dans un 
dispositif de pilotage utilise pour contr61er la lecture 
d'une information numerique stockee dans une memoire, alors 
la tension eiectrique generee par le module dynamoeiectrique 

5 est convertie en signal binaire. En effet, les compteurs 
binaires d' adresses de ladite memoire ont besoin de signaux 
binaires pour compter ou decompter lesdites adresses k une 
vitesse variable afin de controler le sens et la vitesse de 
lecture desdites informations numeriques stock&es dans 

10 ladite memoire. 

Aussi, pour commander le sens de lecture de ladite 
information numerique, l'alternance de charge eiectrique 
(positive ou negative) de ladite tension, relative au 
changement du sens de rotation du rotor de la dynamo, est 

15 exploits et mise en forme de fagon d obtenir un signal 
binaire. Pour cela, selon un moyen choisi non limitatif, 
les valeurs des potentiels des bornes de ladite dynamo sont 
portees a des potentiels symetriques par rapport & z6ro (par 
exemple +15V et -15V) ; les dits potentiels symetriques sont 

20 ensuite polarises dans un sens bloque empechant tout passage 
de courant en sens inverse, et, limitant la tension positive 
& un faible potent iel fixe. Par consequent, lorsque la 
rotation du rotor de la dynamo se fait en sens inverse, la 
' tension negative recup£r6e aux bornes de ladite dynamo 

25 devient 0V (absence de tension), tandis que la tension 
positive, obtenu de la rotation en sens normal, devient 5V 
par exemple (presence de tension) . Ainsi, le changement de 
sens de rotation du rotor de la dynamo est traduit en une 
alternahce de tension ou d' absence de tension formant, k la 

30 lecture d'un oscilloscope, un signal carre telle la 
representation de l'6tat binaire d'un signal numerique 
(tension = 1 ; absence de tension = 0). Ledit signal ainsi 
obtenu, il devient possible de controler alors des compteurs 
qui comptent les adresses de la memoire s'il existe une 

35 tension, ou d6comptent lesdites adresses en 1' absence de 
tension. Ce proc6de permet de changer le sens de lecture de 
1' information numerique qui est stockee dans ladite memoire. 
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Pour commander la vitesse de lecture de ladite 
information num6rique, la modulation de la- tension de la 
dynamo, relative a la variation de vitesse de rotation du 
rotor de ladite dynamo, est convertie en une frequence 

5 6voluant proportionnellement aux dites variations, par un 
convertisseur tension / frequence. Afin que ledit convertis- 
seur regoive une tension toujours positive quelque soit le 
sens de rotation du rotor de la dynamo, ladite tension est 
pr6alablement redressee. Ainsi, la frequence sortant du 

10 convertisseur tension/frequence traduisant la vitesse de 
rotation du rotor de la dynamo, controle l'horloge desdits 
compteurs, afin de faire varier la vitesse de lecture de 
ladite information num^rique stockee dans ladite memoire. 

Comme il a et£ precis^ plus haut, si le rotor de la 

15 dynamo ne tourne pas, alors aucune tension n'est form6e dans 
le stator. Ainsi, lorsque les compteurs regoivent une 
indication de sens de 0V, cela veut dire soit que le rotor 
de la dynamo tourne en sens inverse, soit qu'il ne tourne 
pas du tout. Quoi qu'il en soit, a . partir de ladite 

20 indication, lesdits compteurs s'appretent A d£compter les 
adresses de la memoire ; 1' information communiqu^e par le 
convertisseur tension / frequence, indiquera aux compteurs 
si ledit rotor de la dynamo tourne en sens inverse ou s' il 
ne tourne pas du tout, selon si ledit convertisseur tension 

25 / frequence genere une frequence ou s' il ne gen&re aucune 
frequence. L f information num£rique stockee dans la m&moire 
est lue d l'envers lorsque lesdits compteurs . d' adresses 
m6moire regoivent £ la fois une information binaire sur le 
sens correspondant a 0 et une frequence quelconque g£n6r§e 

30 par ledit convertisseur tension / frequence ; tandis que la 
lecture de ladite information stockee est arret6e lorsque 
lesdits compteurs d' adresses memoire ne regoivent qu'une 
information binaire sur le sens correspondant & 0 sans 
aucune indication de . vitesse gener6e par le convertisseur 

35 tension / frequence puisqu'il n'envoie aucune frequence. 

Pour que l f information stockee dans la memoire soit 
lue £ l'endroit, les compteurs doivent recevoir d la fois 
une information binaire sur le sens correspondant £ 1 et une 
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frequence, quelconque, provenant dudit convert isseur tension 
/ frequence. 

Par ailleurs, selon un mode pref§re non limitatif pour 
mettre en ceuvre le procede de detection du contact sur le 

5 disque de commande, deux conducteurs, chacun alimente par 
une charge distincte (l'une positive, 1' autre negative) sont 
fix§s au chassis de la platine du dispositif de pilotage et 
sont en contact permanent avec la surface inf6rieure dudit 
disque de commande tournant. Ladite surface inf6rieure 

10 comporte deux pistes conductrices circulaires concentriques, 
l'une recevant la charge positive, 1' autre la charge 
negative desdits .conducteurs . Chacune desdites pistes est 
rapport6e sur la surface sup^rieure du disque de commande 
tournant et est repartie sur ladite surface de fagon £ 

15 permettre le contact entre les deux pistes de poles opposes 
par le doigt de 1' utilisateur quel que soit le point de 
ladite surface superieure du • disque de commande touch6. 
L' application du doigt sur ledit disque de commande permet 
ainsi de mettre en contact lesdits pdles opposes et 

20 constituent un circuit 61ectrique. 

Ainsi, cette particularity judicieuse de 1' invention 
qui fait de l'organe de commande tournant un disque tactile 
rotatif, permet d'elargir les possibility de pilotage du 
dispositif au del£ de celles que permettent la detection et 

25 la traduction- du mouvement rotatoire dudit disque assuree 
par le module de detection. En effet, ledit disque tactile 
agit comme un interrupteur capable, sous l'.action du doigt, 
de commander le f onctionriement d'un quelconque organe 
61ectrique, electrom^canique ou electronique. Le simple 

30 contact avec ledit disque permet, ef fectivement , de piloter 
la mise en fonction ou la mise hors fonction d'un ou 
plusieurs organes ind£pendants dudit disque, la detection du 
toucher ayant l'avantage d'etre trait^e de fagon a agir 
telle une commande £lectrique simple et/ou telle une 

35 commande num6rique selon les besoins. 

Le disque de commande tournant, au contact de la main 
de 1' utilisateur sur sa surface superieure, g6n6re un 
courant £lectrique continu, converti ou non en un signal 
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binaire, qui commande le f onctionnement d'un ou plusieurs 
organe(s) et/ou dispositif (s) , ledit disque de commande 
retablissant le f onctionnement initial du ou des dit(s) 
organe(s) et/ou dispositif (s) en interrompant le courant 

5 electrique, converti ou non en un' signal binaire, lorsque 
1' utilisateur rompt ledit contact. 

*La detection du doigt permet ainsi de commander le 
fonctionnement d'un ou plusieurs organes electromecaniques 
telle, par exemple, la suspension momentan6e de 

10 1' alimentation du moteur qui entraine en rotation le disque 
de commande, de fagon a ne pas contrarier le fonctionnement 
reguie dudit moteur et & n'opposer aucune resistance 
perturbatrice sous ledit doigt pendant la manipulation 
«Scratch». 

15 Ladite detection du doigt permet, egalement, ' de 

commander le fonctionnement d'un ou plusieurs organes £ 
commande numerique. A titre d' exemple non limitatif, il sera 
decrit plus loin en regard de la figure 2, une application 
de ladite commande numerique provoquee par le contact ou non 

20 d'un doigt sur le disque tactile, associee A un selecteur de 
f r&quence-horloge a commande numerique qui permet 1' alter-, 
nance du type de g6n£rateur de frequence qui doit commander 
l'horloge des compteurs d'adresses memoire. 

Les concepts fondamentaux de 1' invention venant d'etre 

25 exposes ci-dessus dans leur forme la plus eiementaire, 
d'autres details et caracteristiques . ressortiront plus 
clairement a la lecture de la description qui suit donnant £ 
titre d' exemple non limitatif et en regard des dessins 
annexes, un mode de realisation d'un dispositif permettant 

30 de mettre en ceuvre le procede de detection pour le pilotage 
de la lecture d' informations numeriques, notamment de 
donnees musicales, d partir du module de detection 
dynamoeiectrique et du disque de commande tactile rotatif 
caracterisant la presente invention. 

35 Cette description se r6f£re aux dessins annexes sur 

lesquels : 

La figure 1 est un schema synoptique du dispositif de 
pilotage faisant apparaitre dist inctement les deux elements 
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utilises qui font 1' originality de la presente invention, a 
savoir le disque tactile rotatif et la dynamo, la figure l.a 
repr£sentant une vue de dessus et la figure l.b une vue de 
c6t6. 

5 La figure 2 est une vue sch6matique d' ensemble 

detaillee, illustrant une application dudit dispositif de 
pilotage, adapte a un dispositif de lecture d' informations 
numeriques tel un 6chantillonneur de sons. 

La figure 3 est une vue de cote, partiellement en 

10 coupe, d'un autre mode de realisation du dispositif de 
pilotage permettant de mettre en ceuvre le procede de 
detection s'adaptant sur le plateau tournant d'une platine 
tourne-disque prof essionnelle telle celle utilis£e par les 
disque- jockeys pour le «Scratch». La figure 3.b £tant un 

15 grossissement de la figure 3. a et la figure 3.d, un 
grossissement partiel de la figure 3.c. qui. illustre 
Involution du dispositif lors du toucher de l'organe de 
commande par 1' utilisateur . 

La figure 4 illustre un moyen plus economique pour 

20 realiser le dispositif de pilotage de la lecture 
d' informations mettant en oeuvre le proc6de de detection, en 
conservant le meme type de platine tourne-disque tout en 
utilisant la feutrine «Scratch» du disque- jockey et le bras 
de la platine. La figure 4. a repr£sente la platine dans son 

25 ensemble avec son bras equips du module de detection 
dynamo61ectrique et du capteur de toucher, la figure 4.b 
6tant un grossissement partiel de la figure 4. a mettant en • 
Evidence ledit bras equips. La figure 4.c est une vue 
lat£rale rapprochee de la dynamo fix£e sur le bras de la 

30 platine. 

Tel qu f illustr^ sur le dessin de la figure 1, le 
dispositif reference (D) dans son ensemble permettant de 
mettre en ■ ceuvre le proc6d£ de pilotage de lecture 
d' informations presentes sur un support quelconque ayant un 
35 debit de lecture nominal et du type de celui qui consiste £ 
associer la lecture continue £ un d6bit et 3 un sens 
nominaux desdites informations a la rotation automatique k 
une vitesse constante et £ un sens nominaux d'un organe de 
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commande tournant manipulable par 1' utilisateur et 
ind6pendant du dispositif de lecture. Ce dispositif (D) est 
constitue par une platine fixe (100) sur laquelle tourne au 
moyen d' un module d' entrainement un organe de commande 

5 tournant (200) dont le sens et la vitesse de rotation sont 
detectees par un module de detection (300) dont les donnees 
de sortie permettent le pilotage du dispositif de lecture 
des informations suivant le sens et la vitesse de rotation 
dudit organe de commande (200) . 

10 Selon un mode pr6f6r£ mais non limitatif de 

realisation illustre particuli£rement judicieux pour ■ 
l'application musicale, l'organe de commande (200) reprend 
la forme d'un disque microsillon longue duree et reproduit 
avec sa platine (100) la f.orme g6n6rale d'une platine de 

15 lecture de disques du type microsillon. Cette reproduction 
de 1' environnement d'un disque- jockey est particuli^rement 
avantageuse en ce qu'elle permet £ ce dernier de se 
familiariser tres facilement £ ce nouveau materiel. 

Selon une autre caracterist ique particulierement 

20 avantageuse de 1' invention, le module de detection (300) du 
mouvement en rotation dudit organe de commande (200) par 
rapport a la platine fixe (100), est constitue par un module 
tournant (301), associe d l'organe de commande tournant' 
(200) par un moyen de transmission, lesdites rotations du 

25 module tournant (301) etant converties en donnees 
exploitables pour piloter la lecture de donnees stock£es sur 
un support de donnees. 

Selon le choix technologique pr6fere mais non 
limitatif du moyen de transmission illustre, une courroie 

30 (210) assure la transmission du mouvement de rotation du 
disque (200) vers l'axe du module tournant (301) du module 
de detection (300). Pour ce faire, l'axe du module tournant 
(301) est solidaire d' une poulie (230) recevant ladite 
courroie (210) . Dans ce choix technologique le module de 

35 detection (300) "fonctionne tel un generateur dont le rotor 
(301) est entraine en rotation par 1' intermediaire d'une 
courroie (210) au moyen de la rotation de l'organe de 
commande (200), ledit mouvement de rotation provoquant la 
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formation d'une impulsion eiectrique dans le stator (302) , 
impulsion d&pendante de la vitesse et du sens de la rotation 
de l'axe du module tournant (301). L' impulsion est alors 
exploitSe, convertie ou non, pour piloter la lecture d' un 
5 echantillon ou un dispositif de lecture quelconque. 

Cette solution technologique est particulierement 
int6ressante du fait de sa simplicity pour la detection du 
sens et de la vitesse de rotation du disque de commande 
(200). 

10 De fagon £ pouvoir exploiter pleinement les propri£t6s 

dynamo^lectriques du module de detection (300), il est 
recommand6 d'utiliser un jeu de roues de transmission d'un 
grand rapport de taille. La roue de plus grand diam^tre 
(220) etant placee entre le disque (200) et le module 

15 d' entrainement de la rotation automatique (130), le centre 
des trois Elements etant le meme axe de rotation. La roue de 
plus petit diam^tre (230) est fixee par son centre & l'axe 
du module tournant ou rotor (301) du module de detection 
dynamoelectrique (300), la roue de plus grand diam&tre (220) 

20 entrainant par une rotation synchronise la plus petite 
(230) . 

Plus ledit rapport de taille est grand, plus la 
multiplication de la vitesse de rotation dudit rotor (301) 
du module de detection dynamoelectrique (300) est 

25 importante ; multiplication qui entraine une precision de 
detection proportionnellement plus fiable sur des faibles 
vitesses de rotation du disque (200) et fait r6agir le 
module de detection (300) sur d' inf imes variations sens, 
vitesse et angle de rotation appliqu6es sur le disque de 

30 commande (200) par 1' utilisateur . 

Pour permettre une grande souplesse de manipulation de 
la rotation dudit disque de commande (200),' comparable a 
celle d'un disque microsillon sur une feutrine sp6cialement 
congue pour le «Scratch», il est pr6f Arable d'utiliser des 

35 roues (220 ;230) evid6es, et/ou faites en mat6riaux de 
synthase relativement rigides et tr6s 16gers ou en 
aluminium, par exemple. 
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Selon un mode pref£re de f onctionnement , la 
synchronisation de la rotation de la roue de grand diam£tre 
(220) avec celle de petit diam£tre (230) est assuree par une 
courroie de synchronisation (210). Dans ce mode de 
fonctionnement, il convient de baptiser lesdites roues 
(220 ;230) : poulies. 

L' utilisation d' une courroie (210) non 61astique 
crantee, adapt£e £ une poulie (230) crant£e, de petit 
diamdtre, fixee sur le rotor (301) de la dynamo (300) qui 
sert de module de detection, evite les probl£mes de temps de 
reaction relatifs a l'elasticite de la courroie (210), les 
crans obviants aux probl£mes de patinage lors 
d' accelerations et/ou de freinages brusques ou -de vifs 
changements du sens de rotation. 

En pratique, on constate que la courroie (210) et ses 
crans doivent supporter des aller-retours r£p£titifs et 
violents, pendant les periodes «Scratch», communiques par la 
poulie (220) solidaire du disque de commande (200) . Les 
tests ont 6te tr£s concluants en utilisant une courroie 
(210) en polyurdthanne resistant £ l'usure et renforc£e par 
des Elements de tension en fil d'acier de haute quality, 
1'excellente liaison entre les deux composants permettant 
une capacite de charge laterale 61evee, combinee £ un tr&s 
faible allongement 61astique. A titre indicatif, il n'est 
pas necessaire que ladite poulie (220) soit crant£e, sa 
grande p£riph6rie assurant une adherence largement 
suffisante de la courroie crantee (210) . En revanche, la 
poulie de petit diam£tre (230) solidaire du rotor (301) du 
module de detection dynamo£lectrique (300) est m£caniquement 
tr&s sollicit§e du fait du ph£nomene multiplicateur de la 
vitesse de rotation relatif au grand rapport de taille entre 
les deux poulies (220 ;230). En consequence, il convient 
d'associer une poulie crant£e (230) adapt£e a ladite 
courroie (210) de preference en aluminium plutot qu'en 
polym£re pour limiter les problemes d'usure ou de casse des 
crans qui pourraient survenir en cas de solicitations 
prolong£es et fr£quentes. 
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Ces elites propriety mecaniques permettent, ainsi, 
d' assurer un suivi impeccable cles caracteristiques de 
rotation de 1'organe de commande (200) pour garantir une 
correspondance irreprochable avec la lecture de 

5 1' information selon les mouvements, vifs et saccad&s 
caracteristiques de la technique «scratch», exerces par 
l'utilisateur sur ledit organe de commande (200). 

L' exploitation de la tension eiectrique r<§cup6r£e aux 
bornes (303) de la dynamo (300) permet le pilotage de la 

10 lecture d' informations num^riques issues d'une m£moire par 
exemple, comme d'un dispositif de lecture d' informations 
analogiques. 

Pour ce faire, il est preferable de polariser ladite 
tension avec un module de polarisation (310) afin de 

15 parfaire la separation des charges positive et negative, et 
de la filtrer avec un filtre actif (320) de fagon a eiiminer 
au mieux toute eventuelle modulation parasite creee par la 
dynamo (300). La qualite de ladite dynamo (300) est capitale 
de fagon £ limiter au maximum le f iltrage qui doit dtre 

20 finement dose de fagon ci ne pas provoquer de temps de 
reactions perceptibles dans • le pilotage, les infimes 
variations provoquees agilement par le manipulateur du 
disque de commande devant etre traduites avec precision sur 
la lecture de 1' information . 

25 Ladite tension, ainsi traitee, est exploitee pour 

piloter le debit de lecture d'une information issue d'un 
dispositif de lecture d' informations numeriques et/ou 
analogiques. En effet, les caracteristiques eiectriques 
proportionnelles, recuperees aux bornes (303) du module 

30 dynamoeiectrique (300) r sont exploitables pour piloter un 
dispositif de lecture d'un support d' informations quelconque 
(tel une cassette* analogique ou numerique, par exemple) dont 
la vitesse et le sens de lecture dependent, par exemple, 
d'un moteur assurant la vitesse et le sens de rotation d'un 

35 mecanisme de lecture, alimente par les variations eiectri- 
ques- de ladite dynamo (300) selon les variations de la- 
rotation du disque (200). En d'autres termes, les 
modulations de potentiel et le changement de polarite de la 
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tension recup6r£e aux bornes (303) de la dynamo (300), 
traduisant les variations de vitesse de rotation et le 
changement de sens de rotation du disque de commande (200) 
communiques au rotor de ladite dynamo, permettent 

5 d'alimenter le ou les moteur(s) d'un dispositif de lecture 
d f informations numeriques ou analogiques tels un lecteur de 
disques optiques numeriques (CD, CD-ROM, D.V.D, etc.) ou un 
lecteur de cassettes (Minicassette, D.A.T, Videocassette, 
etc.), les variations de vitesse et le changement de sens de 

10 rotation dudit ou desdit(s) moteur(s) assurant les 
variations de vitesse et le changement de sens de lecture du 
support d' informations analogiques ou numeriques. 

Ce type d' application sera d£crit apr£s la description 
des figures 1, 2 et 3, en citant pour exemple non limitatif 

15 le pilotage du ou des moteur(s) d'une platine cassette & 
partir du dispositif de pilotage (D) . 

II est egalement possible de piloter 1' information 
issu d'un support d' informations (tels une cassette ou un 
disque compact audionumerique) , & partir dudit dispositif de 

20 pilotage (D) , sans necessairement contr61er directement la 
vitesse et le sens de defilement du mecanisme motorise de la 
platine correspondante . En effet, il suffit d' interposer une 
memoire tampon entre ladite platine (platine laser, par 
exemple) et le dispositif de pilotage (D), memoire qui est 

25 alors pilotee a partir desdites variations de la tension 
eiectrique r£cup£ree aux bornes (303) de la dynamo (300) 
converties en donn£es numeriques capables de piloter, en 
fonction des variations de la rotation du disque (200) 
traduites par la dynamo (300), les compteurs d'adresses de 

30 la memoire afin qu'ils assurent la lecture de 1' information 
num6rique proportionnellement aux dites variations. Un mode 
d' application permettant d'associer le dispositif de 
pilotage (D) a la lecture d'une information num6rique 
stockee dans une memoire sera decrit en regard de la figure 

35 2. 

En consequence, le dispositif de pilotage (D) de 
1' invention permet de repondre exactement aux besoins des 
disque-jockeys en creant une interface autorisant la 
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technique du «Scratch» £ partir des disques audionum£riques 
au moyen ou non d'une m^moire interm^diaire. 

Afin d'elargir les possibilites de pilotage du 
dispositif (D) au del£ de celles que permettent la detection 

5 et la traduction du mouvement de rotation dudit disque (200) 
assure par le module de detection (300) , selon une 
caract^ristique particuli£rement avantageuse de 1' invention, 
1' organe de commande tournant (200) est un disque rotatif 
sensible au toucher. En effet, ledit disque tactile (200) 

10 agit comme un interrupteur capable de commander le 
fonctionnement d'un quelconque organe 61ectrique, 
61ectromecanique ou 61ectronique . Le simple contact avec 
ledit disque (200) permet, ef f ectivement , de piloter la mise 
en fonction ou la mise hors fonction d'un ou plusieurs 

15 organe (s) ind6pendant (s) dudit disque (200), la detection du 
toucher ayant l'avantage d'§tre trait6e de fagon k agir 
telle une commande £lectrique simple et/ou telle une 
commande num6rique selon les besoins. 

Selon un mode prefer^ non limitatif de realisation, 

20 le capteur constituant le disque de commande (200) est un 
circuit imprim§ double face d6coup6 de fagon circulaire sur 
lequel apparaissent deux pistes conductrices distinctes 
(200a ; 200b) s£par6es par la partie isolante (200c) du 
support (en £poxy, par exemple) . Les dites pistes (200a ; 

25 200b) sont reparties de fagon homog^ne sur la surface 
superieure dudit disque et espac<§es par la partie isolante 
(200c) de telle sorte qu'un doigt puisse les toucher 
ensemble quel que soit le point de contact sur ladite 
surface. 

30 Lesdites pistes (200a ; 200b) sont retrouvees sur la 

surface inf£rieure du disque (200) sous forme de deux pistes 
circulaires concentriques s£parees par l'espace isolant 
(200c). La liaison entre les pistes distinctes (200a ; 200b) 
situ6es sur la surface superieure du disque (200) et leurs 

35 pistes correspondantes situ§es sur la surface inferieure 
dudit disque (200) est assur6e par des conducteurs, appe!6s 
rivets (non represents sur cette figure) qui traversent 
1'epaisseur dudit disque (200). Les dites pistes (200a ; 
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200b) retrouvees sur ladite surface inferieure du disque 
(200) sont en contact permanent avec deux conducteurs 
(201a ; 201b), places sous ledit disque (200) et fixes sur 
un support isolant rattache au chassis de la platine (100), 

5 laissant accessibles les bornes (201) correspondantes A 
chacun desdits conducteurs (201a ; 201b) . Selon une 
suggestion d' application non limitative, lesdits conducteurs 
sont de fines lames souples d'acier cintrees (de 0.15mm 
d' epaisseur) , situ6es sur un meme rayon partant de l'axe de 

10 rotation du disque (200) et espacees selon la distance qui 
separe les deux pistes circulaires de la surface inferieure 
dudit disque (200) . La partie arrondie de chacun desdits 
conducteurs, creee par le cintrage, fait contact avec 
lesdites pistes (200a ; 200b) circulaires concentriques 

15 situees sous ledit disque (200). Lesdits conducteurs (201a ; 
201b) sont alimentes chacun par une charge electrique dont 
la polarite les distingue. Ainsi, par ledit contact, le 
conducteur (201a), charge positivement , transmet ladite 
charge positive a la piste (200a) presente sur les deux 

20 surfaces du disque (200) . De la meme fagon, le conducteur 
(201b), charge negativement , transmet ladite charge negative 
£ la piste (200b) presente sur les deux surfaces du disque 
(200) . 

Par consequent, le doigt de 1' utilisateur pose a 
25 cheval sur les deux pistes (200a ; 200b), devient un 
conducteur faisant circuler le courant eiectrique latent 
d'une piste £ 1' autre. Ainsi, selon un mode pr6f6r6 de 
realisation non limitatif, le contact du doigt de 
1' utilisateur sur l'organe de commande (200) est detecte par 
30 le detecteur de toucher (202) qui r£cup£re ledit courant 
electrique aux bornes (201) des contacts (201a ; 201b) et 
mesure la resistance du doigt a l'aide d'un comparateur 
faisant partie dudit detecteur (202). Ainsi, plus le 
manipulateur pose de doigts sur le disque de commande (200), 
35 plus la resistance est eievee et done meilleure est la 
detection de la presence de sa main, par ledit detecteur de 
toucher (202). 
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Pour faciliter la comprehension de la description qui 
suit, 1' ensemble desdits elements 200a, 200b, 200c, 201a, 
201b et 201, sera appele «capteur de toucher». 

Cette particularity judicieuse de 1' invention qui fait 
de l'organe de commande tournant (200) un disque tactile 
rotatif, permet d'61argir les possibility de pilotage du 
dispositif (D) au dela de ceux que permettent la detection 
et la traduction du mouvement rotatoire dudit disque (200) 
assuree par le module de detection (300) . En effet, ledit 
disque tactile (200) agit. comme un interrupteur capable de 
commander le f onctionnement d'un quelconque organe 
eiectrique, electrom^canique ou eiectronique. 

Le dispositif de pilotage (D) d6crit dans la figure 1 
est utilise dans la figure 2 pour piloter la lecture d' une 
information numerique. tout en apportant les sensations que 
connaissent les disque- jockeys en pilotant la lecture des 
informations analogiques gravies sur les disques 
microsillons par la manipulation de la rotation desdits 
disques. Pour cela, dans ce mode d' application non 
limitatif, est presents un ensemble de pilotages rendus 
possibles grSce au disque de commande tournant, specif ique A 
la presente invention, muni de ces deux d&tecteurs, a savoir 
le detecteur de toucher et le detecteur dynamoeiectrique de 
rotation. 

Ainsi, apparaissent dans ladite figure 2, 1' utilisa- 
tion des proprietes tactiles du disque de commande tournant 
(200) pour piloter le f onctionnement d'un organe eiectro- 
mecanique et celui d'un organe £ commande numerique afin 
d'enrichir la souplesse d' utilisation du dispositif de 
pilotage de la lecture d'une information numerique. 

Tout d'abord, le dispositif de pilotage (D), illustre 
dans la figure * 1, est dans la figure 2 pourvu d'un 
equipement qui permet 1' application de la commande du disque 
tactile au fonctionnement de l'organe eiectrom6canique qui 
1'entraine en rotation. En effet, selon un mode pr£fer£ mais 
non limitatif de realisation, ledit capteur suspend 
momentanement 1' alimentation du moyen d' entrainement . Pour 
ce faire, le moyen d' entrainement est constitue d'un moteur 
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61ectrique (130) dont 1'arbre moteur entraine en rotation 
directement l'organe de commande (200) et dont 
1' alimentation (110) depend de la detection realis^e par le 
capteur du toucher recouvrant l'organe de commande tournant. 
Ainsi, selon le proc6de de 1' invention, en fonctionnement 
sans intervention de 1' utilisateur, le moteur electrique 
(130) est aliment^ et fait done tourner 1'organe de commande 
(200), d'un mouvement de rotation d£tecte par le module de 
detection (300) qui transmet une information sous forme 
61ectrique exploitable a un convertisseur (tension / 
frequence) (400b) lequel pilote la lecture des informations 
num6riques en envoyant une frequence d' 6chantillonnage sur 
un support quelconque (500) tel un §chantillonneur de sons. 

Lorsque le disque de commande (200) est entrain^ en 
mouvement de rotation uniforme par ledit moteur (130), le 
mouvement de rotation identifi£ par le module de detection 
(300) envoie une information au convertisseur (400) qui 
pilote 1' echantillonneur (500) de fagon £ ce que la lecture 
continue soit r6alis§e a la vitesse nominale de lecture 
dudit 6chantillon d' informations . 

Lorsque 1' utilisateur touche le disque de commande 
(200), l'entrainement automat ique dece dernier est suspendu 
momentan6ment jusqu'S la rupture du contact. Si 
1' utilisateur garde sa main appuyee sur le disque de 
commande (200) sans imprimer de mouvement de rotation £ ce 
dernier, la lecture est interrompue puisque le module de 
detection (300) ne . d&tecte plus de mouvement de rotation. 
Lorsque 1' utilisateur imprime un mouvement de rotation audit 
disque (200), ledit module de detection (300) d^tecte le 
sens et la vitesse instantanee de rotation lequel transmet 
au moyen du convertisseur (400) une information de pilotage 
exploitable pour la lecture de 1' 6chantillon, la lecture 
6tant r£alis6e a une vitesse variable inf6rieure, sup6rieure 
ou 6gale a la vitesse de lecture nominale suivant le cas ou 
le mouvement de rotation imprime par la main de 
1' utilisateur audit disque de commande (200) poss^de une 
vitesse de rotation variable inf§rieure, superieur ou 6gale 
k la vitesse de rotation nominale de 1'organe de commande 
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(200) constitu£ par le disque. De meme, le sens de lecture 
des informations pr^sentes sur ledit support (500) est 
d6termin§ par le sens du mouvement de rotation imprim6 par 
1' utilisateur audit organe de commande (200). Selon le choix 
retenu non limitatif, 1' alimentation (110) du moteur (130) 
est interrompue ou non gr^ce £ un relais (120) commande par 
le d6tecteur de toucher (202). 

Par ailleurs, il est pr6vu un dispositif de marche 
forc£e du module d' entrainement (130) permettant de ralentir 
ou d'acc616rer la vitesse de rotation de ce dernier sans 
pour autant mettre en pause 1' alimentation (110) du module 
d' entrainement (130), caract£ristique permettant de rajouter 
d'autres possibility aux variations de la lecture de 
l'6chantillon, de la m^moire ou du support d' information . 
Cette particularity du dispositif (D) permet de maintenir la 
rotation automatique dudit organe de commande tournant (200) 
lors de la manipulation de ce dernier par 1' utilisateur et £ 
faire assurer un debit et un sens de lecture des 
informations correspondant k la rotation frein£e ou non 
dudit dispositif de commande (D) . Ledit dispositif de marche 
forc6e est constitue par un simple interrupteur (203) plac6 
apr6s le d^tecteur de toucher (202) de manidre £ interrompre 
la commande electrique provoqu£e par le doigt de 
1' utilisateur sur le disque (200). Ledit interrupteur (203) 
peut aussi bien etre plac§ entre les bornes (201) des 
conducteurs (201a ; 201b) en contact avec la surface 
inf^rieure du disque (200) et fix£s sur le chassis de la 
platine (100), afin d'6viter une solicitation inutile du 
d6tecteur de toucher (202). 

Avant de d£crire un mode d' application de la commande 
du fonctionnement d'un organe £ commande numerique gr&ce aux 
propri6t6s tactiles du disque de commande (200) , il est 
n^cessaire de dScrire plus en detail le proc6d6 de pilotage 
de la lecture de 1' information numerique stockee dans ledit 
6chantillonneur (500) a partir du dispositif de pilotage 
(D) . 

Selon un mode pr§f6r6 de fonctionnement, le module' de 
detection (300) , du fait de la rotation de son axe (301) 
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entraine par la rotation du disque (200) et en association 
avec ledit convertisseur (400), assure la sortie des 
informations correspondant au sens et a la vitesse de 
rotation ce qui permet de piloter le sens et la vitesse de 
lecture de 1' information presente dans 1' echantillonneur 
(500). 

Pour ce faire, il faut bien sur prealablement stocker 
une information dans la memoire (504) dudit echantillonneur 

(500) . Si le signal £ echantillonner est un signal musical 
analogique, ledit signal est d'abord traits, par le module de 
traitement analogique/numerique (502) qui filtre les 
frequences superieures a 20KHz puis les convertit en un 
signal numerique. Le commutateur de mode enregistrement / 
lecture (510) est bascule en mode enregistrement de fagon £ 
permettre 1' echantillonnage du signal musical numerise. Pour 
effectuer ledit echantillonnage, le seiecteur manuel de 
f r6quence-horloge (520) permet a 1' utilisateur de determiner 
la frequence d' echantillonnage a partir d'un oscillateur 

(501) formant une frequence reglable, ou £ partir de la 
frequence-vitesse g4n6r6e par le convertisseur tension / 
frequence (400b) qui convertit la tension recuperee aux. 
bornes (303) de la dynamo (300) traduisant la vitesse de 
rotation du disque de commande (200) . La valeur de la 
frequence nominale g£n£r£e par ledit convertisseur tension / 
frequence (400b) est ajustee, en fonction de la qualite 
d' enregistrement recherchee, au potentiel nominal de la 
tension sortant de la dynamo (300). Comme il a ete d6j£ 
explique plus haut, ledit potentiel est dependant de la 
vitesse nominale de rotation du rotor (301) de ladite dynamo 
(300) entraine par la rotation automatique du disque de 
commande (200) grace au mecanisme poulies-courroie de 
synchronisation (220 ; 230 ; 210) decrit dans la figure 1. 
Ainsi, si ledit signal musical analogique est converti en 
numerique par le module de traitement analogique-numerique 

(502) selon une quantification de 16 Bits, par exemple, 
1' utilisateur peut choisir une frequence d' echantillonnage 
nominale de 44,1 KHz , s'il souhaite respecter une qualite 
d' enregistrement equivalente a celle d'un signal stocke sur 
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un Disque Compact audionum£rique (CD) . Dans le cas ou 
1' utilisateur commute ledit sSlecteur manuel de fr§quence- 
horloge (520) afin de faire d£pendre la frequence 
d' Schantillonnage £ la rotation du disq.ue de commande (200), 
il peut determiner, a l'aide d'un potentiom§tre (non 
represents ), le rapport tension / frequence que doit 
respecter ie convertisseur tension / frequence (400b) . 
Ainsi, par exemple, si lorsque le disque de commande (200) 
tourne £ une vitesse nominale constante de 45 tours par 
minute, la dynamo (300) traduit ladite vitesse de rotation 
en un courant continu nominal de 4,5 Volts de tension, alors 
1' utilisateur, en ajustant ladite frequence d' 6chantillon- 
nage £ 44,1 KHz, fixe un .rapport tension / frequence de 44,1 
KHz pour 4, 5 Volts. 

Le g£n6rateur de frequence, ainsi choisi £ partir du 
s61ecteur manuel de f r^quence-horloge (520), commande alors 
l'horloge des compteurs (503) qui organiseront les informa- 
tions du signal musical numSrise, dans la memoire (504). 

Une fois 1' 6chantillon dudit signal musical enregistrS 
dans ladite memoire (504), 1' utilisateur bascule le 
commutateur (510) en mode lecture de fagon a achever 
1' enregistrement pour proceder, alors, d la lecture de 
l'6chantillon stocks. L' fichantill'on est ainsi lu, selon la 
position du sSlecteur manuel (520), soit, grace £ la 
frequence g£n£r6e par 1' oscillateur (501), soit, grace a la 
fr6quence-vitesse, gen£r£e par le convertisseur tension / 
frequence en fonction de la vitesse de rotation du disque 
commande (200), traduite en tension par la dynamo (300). 

Si 1' utilisateur choisit de faire basculer ledit 
s^lecteur (520) afin de controler la vitesse de lecture de 
l'6chantillon £ partir de la rotation du disque de commande 
(200), alors, en conservant pour la lecture, ledit rapport 
utilise dans 1' exemple pr6c6demment cit6 : pour 1' 6chantillon- 
nage, le d6bit de lecture de ladite information num6rique 
est approximativement de 1.881.600 Bits par tour du disque 
de commande (200), si ledit 6chantillon stocks dans ladite 
memoire (504) est st6reophonique . 
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Quel que soit ie g6n£rateur de f r£quence-horloge 
selectionne, la frequence correspondante pilote l'horloge 
des compteurs (503) de fagon £ balayer a la vitesse fix6e, 
les adresses de la memoire (504). Pour que 1' utilisateur 
puisse entendre ledit echantillon lu, les informations 
num6riques dudit echantillon en m£moire sont converties en 
informations analogiques puis filtr6es sur les frequences 
superieures £ 20 KHz par le module de traitement num^rique- 
analogique (505) . 

II est int^ressant d' approf ondir 1' etude des moyens de 
realisation utilises non limitatifs, pour le pilotage de la 
lecture de 1' echantillon £ partir de la rotation du disque 
(200) qui selon une des originalit£s de la pr6sente 
invention est detect6e par une dynamo (300) qui traduit 
ladite rotation en courant continu. Pour convertir la 
tension recuperee aux bornes (303) de ladite dynamo (300) en 
un signal capable de piloter la lecture de 1' information 
6chantillonnee, il convient d'utiliser un convertisseur 
tension/frequence (400b) capable de s' adapter d la frequence 
d' 6chantillonnage pr£d£finie pour piloter la lecture de 
1' information 6chantillonn£e a sa vitesse nominale de 
lecture et autorisant une plage de modulation de frequence 
suf f isamment importante pour pouvoir suivre les modulations 
de tension correspondantes aux variations de vitesse 
imposees par la manipulation «Scratch». Avant de confier 
ladite tension audit convertisseur tension/frequence (400b), 
il est preferable de faire appel a un filtre actif (320) et 
£ un redresseur (330) . Ledit filtre (320) effectue le 
filtrage permettant d/61iminer les fines modulation 
parasites cr6es par la dynamo (300) . Ledit redresseur (330) 
realise un redressement assurant une tension toujours 
positive, afin de ne pas perturber ledit convertisseur 
tension / frequence (400b). 

Pour piloter le sens de lecture de ladite information 
num£rique, sachant que la tension a la sortie du module 
dynamo61ectrique de detection (300) est positive quand . le 
disque de commande (200) tourne dans le sens de 1' aiguille 
d'une montre, par exemple, et que ladite tension est 
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negative lorsque ledit disque (200) tourne dans le sens 
inverse, il convient d' assurer une polarisation, a l'aide du 
module de polarisation (310), avant de mettre en forme 
ladite tension positive ou negative en un signal carre de 
fagon a obtenir une information sens de rotation a l'6tat 
binaire. 

Pour cela, selon un moyen choisi non limitatif, le 
module de mise en forme (4 00a) utilise notamment un 
amplif icateur op6rationnel et une diode, afin de porter les 
valeurs des potent iels des bornes (303) de ladite dynamo 
(300) £ des potentiels sym6triques par rapport a z6ro (par 
exemple + 15V et -15V) et de polariser lesdits potentiels 
sym6triques dans un sens bloqu£, empechant ainsi tout 
passage de courant en sens inverse, et, limitant la tension 
positive £ un faible potent iel fix6. Par consequent, gr§ce 
audit module de mise en forme (400a), lorsque la rotation du 
rotor (301) de la dynamo (300) se fait en sens inverse, la 
tension negative r£cup§r£e aux bornes (303) de ladite dynamo 
(300) devient nulle (exactement 0,6 V avec une diode), 
tandis que la tension positive, obtenu de la rotation en 
sens normal, devient 5V par exemple. Ainsi, le changement de 
sens de rotation du rotor de la dynamo est traduit en une 
alternance de tension ou d' absence de tension formant, a la 
lecture d'un oscilloscope, un signal carr& telle la 
representation de l'6tat binaire d'un signal num6rique 
(tension = 1 ; absence de tension = 0) . A partir dudit 
signal ainsi obtenu, il devient alors possible de controler 
les compteurs (503) de 1' fechantillonneur (500), qui comptent 
les adresses de la m6moire (504) s'il existe une tension, ou 
d^comptent lesdites adresses en 1' absence de tension. Ce 
proc£d£ permet de changer le sens de lecture de 
1' information num£rique qui est stockee dans ladite m£moire 
(504). 

Cependant, comme il a ete precise plus haut, si le 
rotor (301) de la dynamo (300) ne tourne pas, alors aucune 
tension n'est form6e dans le stator (302). Ainsi, lorsque 
les compteurs (503) regoivent, dudit module de mise en forme 
(400a), une indication de sens de 0V, cela veut dire soit 
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que le rotor ( 301 ) de la dynamo (300 ) tourne en sens 
• inverse, soit qu'il ne tourne pas du tout. Quoi qu'il en 
soit, ci partir de ladite indication, lesdits compteurs (503) 
s'appretent k d^compter les adresses de la m^moire (504). A 

5 partir de 1£, le d£compte desdites adresses se fait ou non, 
selon 1' information vitesse communiqu£e par le convertisseur 
tension / frequence (400b), qui indique aux compteurs si 
ledit rotor (301) de la dynamo (300) tourne en sens inverse 
en g6nerant une frequence, ou, si ledit rotor (301) ne 

10 tourne pas du tout, ledit convertisseur tension / frequence 
(400b) ne gen6rant aucune frequence. 

En definitive, pour piloter la vitesse et le sens de 
lecture d'une information pr§sente dans une m^moire tampon 
ou dans la memoire (504) d'un echantillonneur (500), le 

15 moyen traditionnel consiste £ g£n§rer une frequence pour 
piloter la vitesse de l'horloge du ou des compteur(s) 
d' adresses memoire et a produire un signal binaire pour que 
lesdits compteurs comptent ou d6comptent lesdites adresses ; 
la pr£sente invention est originale par le fait que ladite 

20 frequence est form£e par un convertisseur tension / 
fr6quence (400b), la modulation de ladite frequence 
dependant de la variation du potentiel de la tension 
r6cuperee aux bornes (303) de ladite dynamo (300), apr6s que 
ladite tension ait ete trait£e par un module de polarisation 

25 (310) separant distinctement les charges positive et 
negative, par un filtre actif (320) £liminant les fines 
modulations parasites de ladite tension et par un redresseur 
(330) maintenant ladite tension dans un sens constant et que 
ledit signal binaire est form6 par un module de mise en 

30 forme (400a) qui traite les valeurs des potentiels de la 
tension recup^ree aux bornes (303) de la dynamo (300) et les 
convertit en un signal evoluant selon un mode binaire en 
fonction du changement de polarity (positive ou negative) de 
ladite tension pr&alablement polaris6e par ledit module de 

35 polarisation (310). . 

Par ailleurs, 1' utilisateur peut 6galement alterner 
la frequence qui doit piloter l'horloge des compteurs (503) 
selon s'il touche le disque de commande (200) ou pas. En 
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effet, il a §t£ ctecrit pr6c6demment que le simple contact et 
la rupture du contact avec le capteur dudit disque (200) 
sont, dans la presente invention, des indications detect£es 
par le detecteur de toucher (202) et permettent de piloter 

5 la mise en fonction et/ou la mise hors fonction d'un ou 
plusieurs organes ind6pendants dudit disque. Ladite 
detection du toucher a l'avantage d'etre trait^e de fagon & 
agir telle une commande electrique simple et telle une 
commande numerique, ct la fois ou individuellement selon les 

10 besoins. 

Airisi, selon un mode d' application nbn limitatif, par 
le toucher ou non du disque tactile (200), il est possible 
de commander un s<§lecteur & commande numerique (515) afin 
qu'il bascule, de la frequence «vitesse» donn£e par le 

15 convertisseur tension/frequence (400b) qui fournit une 
frequence variant selon la tension de la dynamo (300) 
proportionnelle a la vitesse de rotation du disque (200), a\ 
la frequence «automatique» constante fix6e par 1' oscillateur 
(501). De ce fait, lorsque 1' utilisateur touche le disque de 

20 commande (200), le s£lecteur £ commande num§rique (515), 
s£lectionne ladite frequence «vitesse» qui permet de piloter 
la lecture de 1' information stockg'e dans la m6moire (504), 
selon les mouvements exerces sur le disque (200). Lorsque 
• 1' utilisateur interrompt le contact avec le disque de 

25 commande (200), alors le s61ecteur a commande numerique 
(515) select ionne ladite frequence «automatique» fix6e par 
1' oscillateur (501) et permet la lecture de ladite 
information stock£es dans ladite m£moire (504) A une vitesse 
constante. Cette fonction permet, notamment, de relancer 

30 instantanement ct sa vitesse nominale, gr&ce & ladite 
frequence «automatique», la lecture de 1' information 
numerique apr§s une periode «scratch» f afin d' obvier au 
16ger temps de reaction m£canique perceptible lors de la 
. relance du disque sa vitesse de rotation nominale traduite 

35 par ladite frequence «vitesse» pendant la manipulation 
«Scratch». 

Quelle que soit la frequence horloge s61ect£onn6e par 
ledit s£lecteur a commande numerique (515), 1' utilisateur 
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garde toujours la possibility de changer le sens de lecture 
de ladite information numerique stockee, en changeant le 
sens de rotation du disque de commande (200). 

Cette fonction originale de pilotage de l'horloge des 
compteurs d'adresses memoire (503) selon la selection dudit 
seiecteur A commande numerique (515) commande selon le 
contact ou non du doigt sur le disque de commande (200), 
peut etre appeiee par 1' utilisateur en commutant ledit 
seiecteur manuel (520). Ledit seiecteur manuel (520) compor- 
te une troisieme position qui permet de laisser transiter 
l'alternance de la frequence «automatique» et de la frequen- 
ce «vitesse» provenant dudit seiecteur a commande numerique 
(515) qui bascule selon l'ordre binaire qu' il re<?oit du 
module de mise en forme de 1' information toucher en signal 
binaire (204). En effet, ledit module de mise en forme (204) 
transforme 1' indication du detecteur de toucher (202) en 
signal binaire (disque touche = 1 ; disque non touche = 0). 

Afin d'elargir le champ des possibilites de trucage de 
1' information, ladite fonction permettant d'alterner le 
g<§n6rateur de f requence-horloge peut etre utilisee pendant 
1'enregistrement du signal musical & Schantillonner, cette 
fonction permettant de modifier la frequence d' echantillon- 
nage. Ainsi, en lisant l'6chantillon a partir d'une 
frequence constante, 1' information est lue avec les 
variations de vitesses provoqu^es par les modulations de 
frequences crSSes par la manipulation de 1' utilisateur sur 
le disque de commande tactile (200). En effet, si la vitesse 
de la frequence d' echantillonnage a 6t6 momentan6ment 
reduite pendant 1'enregistrement, alors, d la lecture de 
l'6chantillon a une frequence constante,. ladite reduction 
momentanee de la vitesse d' echantillonnage est traduite par 
une acceleration inversement proportionnelle de la vitesse 
de lecture. Au contraire, si la vitesse de la frequence 
d' echantillonnage a ete momentanement acceieree pendant 
1' enregistrement, alors k la lecture de 1' echantillon d une 
frequence constante, ladite acceleration momentanee de la 
vitesse d' echantillonnage est traduite par une reduction 
inversement proportionnelle de la vitesse de lecture. 
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Dans le mode d' application non limitatif qui vient 
d'etre d£crit en regard de la figure 2, les propri£t£s 
tactiles du disque de commande (200) commandent, £ la fois, 
le fonctionnement £lectromecanique du module d' entrainement 

5 'en rotation dudit disque (200) en coupant ou non 
1' alimentation du moteur (130) , et, le s<§lecteur de 
frequence-horloge (515) k commande num6rique qui select ionne; 
le g6n£rateur de frequence qui doit commander l'horloge des 
compteurs d'adresses m£moire (503). 

10 Du fait de la simplicity du dispositif £ mettre en 

place, il est parfaitement envisageable d' adapter une 
platine classique de lecture de disque du type microsillon 
pour r<§aliser un dispositif de pilotage (D) conforme a 
1' invention. 

15 £n effet, la figure 3 illustre un mode d' application 

non limitatif permettant aux disque-jockeys de conserver . 
leur platine tourne-disque comme module d' entrainement en 
rotation capable d'accueillir ledit dispositif de pilotage • 
(D). Ainsi, le. dispositif de pilotage (D) comportant le 

20 disque de commande (200) sensible au toucher, associ£ au 
module de detection dynamo61ectrique (300) de la rotation, 
s'adapte sur une platine tourne-disque (105) du type de 
celles employees par les disques- jockeys en utilisant comme 
module d' entrainement de la rotation, le plateau tournant 

25 motorise (135) de ladite platine (105). 

Ce mode d' application dans son ensemble permet aussi 
d'6quiper ladite platine tourne-disque dudit dispositif (D) 
adapts de fagon amovible, de maniere a retrouver les 
sensations connues de la manipulation «Scratch» sur disque 

30 microsillon lors de la manipulation du disque de commande 
pour «scratcher» un 6chantillon sonore num6rique. 

Selon un moyen d' adaptation pr£f6r6 non limitatif, et 
en regard des dessins 3. a et 3.b de la figure 3, un cylindre 
creux (205) fix6 sous le centre du disque de commande 

35 tournant (200) permet d'emmancher ledit disque autour de 
l'axe de rotation (160) qui supporte, par son centre, le 
plateau tournant (135) de la platine (105). Le diam£tre 
interieur dudit cylindre creux (205) est leg&rement 
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superieur & celui dudit axe de rotation (160) et est d'une 
longueur suffisante pour que le disque de commande (200) 
puisse tourner librement autour dudit axe (160) sans changer 
de fagon evidente d'assiette. Ledit cylindre creux (205), de 

5 pr£f£rence en aluminium de 1.6mm d'6paisseur, doit comporter 
une surface interieure suffisamment lisse afin que le 
coefficient de friction avec l'axe (160) soit le plus faible 
possible. Ainsi, il est possible de faire tourner 
automatiquement le plateau tournant (135) de la platine 

10 (105) et de manipuler librement la rotation du disque (200), 
avec la pulpe d'un doigt sans aucune difficult^. Afin 
d'6viter tout changement d'assiette et toute deformation du 
disque (200) sous la pression d'une main posee sur sa 
surface superieure, une but6e circulaire a billes (145), 

15 fix6e sur une feutrine (140), elle-m£me posee sur ledit 
plateau tournant (135), supporte le disque de commande 
(200). Ladite feutrine (140) est solidaire avec la gorge de 
ladite but6e (145) qui accueille les billes en contact avec 
la surface inf6rieure du disque (200). Ladite feutrine (140) 

20 est constitute d'une matiere quelconque qui, par son contact 
et son poids, accroche avec le plateau tournant (135), telle 
une feutrine traditionnelle de platine tourne-disque en 
caoutchouc, par exemple. De plus, la structure du disque 
(200) est rigidifi6e par la presence d'une poulie evid6e 

25 (220) fixee sur sa surface inferieure. Ladite poulie (220), 
le plateau tournant (135), la feutrine (140), la butee k 
bille circulaire (145), le disque (200) et le cylindre creux 
(205), sont concentriques, le centre de chacun desdits 
616ments etant represents par l'axe de rotation (160). La 

30 poulie (220) est d'un diam£tre inferieur a celui du disque 
(200) et d'un diam^tre supSrieur A celui de la but6e d bille 
(145). La hauteur de ladite poulie (220) est, comme celle du 
cylindre creux (205), inferieure a la hauteur de la but£e a 
bille (145), la hauteur de ladite but6e S bille representant 

35 1'espace qui s£pare le disque (200) de la feutrine (140) 
posSe sur le plateau tournant (135) de la platine tourne- 
disque (105). Ladite poulie (220) accueille une courroie de 
synchronisation (210) crantee d faible coefficient 
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d' elasticity telle celle d6finie' dans la description de la 
figure 1. Ladite poulie (220) et ladite courroie (210) 
entrainent en rotation synchronise une poulie crant^e 
(230), fixee par son centre £ 1' axe-rotor (301) du module 
5 dynamoelectrique de detection de la rotation (300) conforme 
£ 1' invention. Ladite dynamo (300) est tenue par un support 
isolant (170) qui laisse accessible les bornes (303) de 
ladite dynamo (300) afin que 1' impulsion £lectfique formee 
dans le stator (302) puisse etre r£cuper£e. Ledit support 
10 (170) est fix6 sur le chassis de la platine (105). 

Afin que le disque (200) soit entrain^ en rotation 
selon la rotation motoris£e du plateau tournant (135), ledit 
disque (200) supporte sur sa surface inf§rieure un 
£lectroaimant (150) dont le noyau (151) comporte & son 
15 extremite une butee de choc (147) et est entour6 d'un 
ressort de compression (152). Ledit ressort (152), lorsque 
la bobine d' induction (153) dudit electroaimant (150) n'est 
pas alimentee en courant electrique, maintient ledit noyau 
(151) de telle fagon que ladite but£e de choc (147) soit en 
20 contact avec un patin de frein (146) circulaire fixe sur la 
surface interne de la butee A bille circulaire (145) . 

Comme decrit plus haut, pour met t re' en ceuvre le 
proc§d6 de detection des mouvements rotatoires par la dynamo 
(300), le dispositif de pilotage D est caracterise en ce 
*25 qu'une poulie (220) fixee sous le disque de commande (200) 
en rotation, entraine en rotation synchronisee, par le biais 
d'une courroie de synchronisation crantee non elastique 
(210), une poulie crantee (230) de diam£tre sensiblement 
inf6rieur £ celui de ladite poulie (220), fix£e par son 
30 centre sur l'axe-rotor (301) de la dynamo (300). 

Ainsi, grlice au m^canisme de synchronisation de la 
rotation (210 ; 220 ; 230), la dynamo (300) peut traduire en 
courant Electrique continu le mouvement m£canique rotatoire 
du disque de commande (200) entraine par le module 
35 d' entrainement automatique constituE par le plateau tournant 
motorist (135) de la platine tourne-disque (105). 

Pour Eviter toute resistance m§canique ind£sirable 
sous le doigt du manipulateur pendant la technique 
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«Scratch», la surface de l'organe de commande (200) tournant 
est avantageusement constitute par un capteur qui, en 
detectant le contact de 1' utilisateur, provoque le debrayage 
de l'organe de commande (200) de son module d' entrainement , 

5 le module de detection (300) identifiant ainsi le sens et la 
Vitesse des mouvements de rotation provoques par la 
manipulation de l r utilisateur. 

Ainsi, ledit debrayage du disque (200), de son module 
d' entrainement en rotation automatique, eiimine alors toute 

10 resistance mecanique susceptible de contraindre la souplesse 
de la manipulation que requiert le «scratch». 

Pour ce faire, comme pr£c£demment decrit en regard de 
la figure l.a, selon un mode pref£re non limitatif de 
realisation, le disque tactile rotatif (200) est un circuit 

15 imprime double face decoupe de fagon circulaire sur lequel 
apparaissent deux pistes conductrices distinctes (200a ; 
200b) s6par6es par la partie isolante (200c) du support (en 
epoxy, par exemple) . Les dites pistes (200a ; 200b) sont 
reparties de fagon homogene sur la surface superieure dudit 

20 disque et espacees par la partie isolante (200c) de telle 
sorte qu'un doigt puisse les toucher ensemble quel que soit 
le point de contact sur ladite surface. 

Lesdites pistes (200a ; 200b) sont retrouvees sur la 
surface inferieure du disque (200) sous forme de deux pistes 

25 circulaires concentriques s6parees par 1'espace isolant 
(200c). La liaison entre les pistes distinctes (200a ; 200b) 
situees sur la surface superieure du disque (200) et leurs 
pistes correspondantes situees sur la surface inferieure 
dudit disque (200) est assuree par des conducteurs, appel£s 

30 rivets (repr6sentes mais non legendees) qui traversent 
1'fepaisseur dudit disque (200). Les dites pistes (200a ; 
200b) retrouvees sur ladite surface inferieure du disque 
(200) sont en contact permanent avec deux conducteurs 
(201a ; 201b), places sous ledit disque (200) et fixes, 

35 comme la dynamo (300), audit support isolant (170) rattache 
au chassis de la platine (105), laissant accessibles les 
bornes (201) correspondant respect ivement £ chacun desdits 
conducteurs. Selon une suggestion d' application non 
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limitative, lesdits conducteurs (201a ; 201b) sont des 
roulettes miniatures r chacune de ces roulettes se presente 
sous la forme d'un galet cylindrique mStallique, dont l'axe 
de rotation et le chassis sont Sgalement en mStal afin qu'un 

5 courant Slectrique puisse les traverser ; ledit support 
isolant (170), sur lequel lesdits conducteurs (201a ; 201b) 
ou roulettes sont fixes, les isole l'un de 1' autre et du 
chassis de la platine tourne-disque (105) qui peut etre 
aussi en metal. Lesdits conducteurs (201a ; 201b) sont 

10 alimentSs chacun par une charge electrique dont la polaritS 
les distingue. Ainsi, par ledit contact, le conducteur 
(201a), charge positivement , transmet ladite charge positive 
a la piste (200a) presente sur les deux surfaces du disque 
(200). De la meme fagon, le conducteur (201b), chargS 

15 negativement, transmet ladite charge negative a la piste 
(200b) presente sur les deux surfaces du disque (200). 

Par consequent, le doigt de 1' utilisateur pose k 
cheval sur les deux pistes (200a ; 200b), devient un 
conducteur faisant circuler le faible courant Electrique 

20 latent d'une piste a 1' autre. 

Deux pistes circulaires concentriques, de diamStre 
infSrieur d celui de la but6e k bille (145) et sSparSes par 
l'espace isolant (200c), sont presentes sur la surface 
inferieure du disque de commande (200). Chacune desdites 

25 pistes circulaires est reliee par le biais d'un rivet 
(represents mais non legends ) a une des deux pistes (200a ; 
200b) presentes sur la surface sup6rieure du disque de 
commande (200). Les bornes de l f §lectroaimant (150) sont 
soudSe aux dites pistes circulaires de la surface inferieure 

30 dudit disque (200). Grace a 1' §lectroaimant (150), ainsi 
connects, il est possible, & loisir, de decoupler ou non 
l'organe de commande (200) du module d' entrainement 
automatique de la platine tourne-disque (105) par le contact 
ou non d'un doigt avec le disque (200), le disque-jockey 

35 peut, ainsi, pratiquer le «Scratch» sur une information 
issue d'un support autre que le traditionnel disque 
microsillon, sans pour autant perdre les sensations tactiles 
qu'il. connait avec ledit support traditionnel. 
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Pour ce faire, comme illustre dans les dessins 3.c et 
3.d de la figure 3, le contact du doigt de 1' utilisateur sur 
les pistes {200a ; 200b), plac£es sur la surface sup£rieure 
du disque de commande (200), fait circuler un faible courant 

5 61ectrique provenant des conducteurs (201a ; 201b) ou 
roulettes conduct rices . Ledit courant 61ectrique alimente la 
bobine d' induction (153) qui retracte ledit noyau (151) en 
I'attirant en son centre provoquant la compression du 
ressort (152). Ainsi, la butSe de choc (147) qui prolonge le 

10 noyau (151) n'est plus en contact avec le patin de frein 
(146), et lib&re le dispositif de pilotage (D) de 
1'entrainement en . rotation automatique qui n'est pas 
interrompu. ' De cette maniere, tous les mouvements rotatoires 
exerces par 1' utilisateur sur le disque de commande (200) 

15 sont detectes et traduits par la dynamo (300) qui, en 
fonction desdits mouvements, commande un dispositif de 
lecture d' information quelconque tel, par exemple, un 
6chantillonneur de sons, selon le proc£de decrit dans la 
figure 2. D£s que ' 1' utilisateur rompt le contact avec ledit 

20 disque de commande (200), alors la bobine d' induction (153) 
ne regoit plus de courant electrique, ce qui provoque la 
propulsion du noyau (151) hors du centre de ladite bobine 
(153) grace au ressort (152) qui en retrouvant sa position 
de repos, fait tamp.onner la butee de choc (147) placee a 

25 l'extremite dudit noyau (151), contre ledit patin de frein 
(146). Cette enchainement quasi instantan& cr6§ par la 
rupture de contact du doigt avec le disque tactile (200), 
provoque, ainsi, un nouveau couplage de la rotation du 
disque (200) £ celle du module d' entrainement automatique de 

30 la platine tourne-di sque (105), sans temps de reaction 
m6canique perceptible. Le disque de commande (200) se remet 
alors £ tourner en synchronisation a la vitesse et au sens 
nominaux du plateau tournant motorist (135). 

Les proc6d6s de pilotage de la lecture de 1'informa- 

35 tion d partir de la tension recup6r6e aux bornes (303) de la 
dynamo (300), definis dans les descriptions des figures 1 et 
2, s'appliquent egalement au dispositif de pilotage adapte 
aux platines tourne-disques utilises par les disques- 
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jockeys, d£fini dans la description de la figure 3. Par 
consequent, les signaux electriques sortant des bornes (303) 
de la dynamo (300), sont traites par le module de 
polarisation (310), le filtre actif (320), pour piloter la 
motorisation de certains dispositifs de lecture 
d' information, et exploits par le redresseur (330) et le 
convertisseur (400) pour piloter le ou les compteur(s) 
d'adresses m6moire tel(s) celui ou ceux d' une memoire tampon 
ou de la m&noire (504) d' un dispositif tel un 6chantillon- 
neur (500). De meme, le disque tactile (200) peut commander 
divers organes exterieurs comme, par exemple, le s61ecteur a 
commande numerique (515) par le biais du detecteur (202) et 
du module de mise en forme (204), ledit detecteur (202) 
servant aussi a traiter le courant electrique provoque par 
le contact de 1' utilisateur sur ledit disque (200) afin de 
piloter des organes ou dispositifs ind^pendants du 
dispositif de pilotage (D) . 

Apr£s la description detaill^e du dispositif (D), il 
apparait clairement que son adaptation £ la platine tourne- 
disque (105) n'engendre aucune modification sur ladite 
platine - (105) . En effet, le d6brayage du disque (200) du 
module, d'entrainement, se fait sans avoir & intervener sur 
1' alimentation du moteur de la platine (105). Aussi, 'le 
plateau tournant motorise (135) n'a pas besoin d'etre 
remplace par le disque (200) et sa poulie (220), ledit 
disque (200) et sa dite poulie (220) n'6tant pas entrain6s 
directement par le moteur de la platine (105). 

La figure 4 illustre un mode non limitatif de 
realisation plus simple et encore plus economique du 
dispositif (D) . Comme celui d6crit en regard de la figure 
3, il est plus sp6cifiquement adapts aux disque-j ockeys qui 
souhaitent b6n6f icier du proced<§ de 1' invention, en 
conservant la platine tourne-disque qu'ils utilisent pour 
«scratcher» les disques microsillons . 

Ce mode apporte en plus aux adeptes de la technique 
«Scratch», 1'avantage de pouvoir conserver leur feutrine 
sp6cialement adaptee d ladite technique et le bras de la 
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platine comme bras . de lecture pour lire un £chantillon 
sonore numerique par exemple. 

Pour ce faire, le disque de conunande (200) est 
directement pos£ sur la feutrine «Scratch» (141), ladite 

5 feutrine (141) 6tant plac£e entre ledit disque (200) et le 
plateau tournant motorise (135). Comme avec un disque 
microsillon, la feutrine (141) garde un contact permanent 
avec le disque de commande (200) . Elle glisse sur le plateau 
tournant (135) lors des vifs changements de direction, des 

10 accelerations et des freinages brusques de la rotation, 
caracteristiques du «Scratch» exerce par le «D.J Hip-Hop» 
sur ledit disque, sans perturber la vitesse nominale de 
rotation r^gulee dudit plateau tournant motorist (135). Elle 
accroche audit plateau (135) apres la periode «Scratch» ce 

15 qui permet de relancer le disque (200) a sa vitesse de 
rotation nominale instantan6ment . 

Le module de detection dynamoelectrique (300) et le 
capteur de toucher (non legende dans cette figure) sont 
log6s sous le porte cellule (185) du bras (180) de la 

20 platine (105), la roue (230) fix6e sur le rotor (301) dudit 
module de detection (300) et les conducteurs (201a; 201b non 
references dans cette figure) propres au capteur de toucher 
6tant en " contact avec *la surface superieure du disque de 
commande (200). La rotation du disque (200) entraine la 

25 rotation proportionnelle de la roue de petit diametre (230), 
par le contact de la bordure dudit disque (200) avec la 
p6riph6rie de ladite roue (230). Les informations 
eiectriques respectives correspondant a la detection des 
mouvements rotatoires dudit disque (200) par le module de 

30 detection dynamoelectrique (300) et & la detection du 
contact de la main du manipulateur sur le disque de commande 
(200), r6cup6r6es aux bornes dudit porte cellule (185), sont 
exploitees £ partir des deux fiches «cinch» (304 ;305) 
d'origine sortant du bras (180) de la platine (105). La 

35 fiche (304) r6cup6re le signal eiectrique du module de 
detection dynamoelectrique (300) fixe et connect^ au porte 
cellule (185), tandis que la fiche (305) r6cup£re . 
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l 1 information electrique correspondent k la detection de la 
presence ou non de la main sur le disque de commande (200) . 

Le procede de detection du toucher et des mouvements 
rotatoires exerces par la main sur le disque de commande 

5 (200) equipe tres discretement le bras de lecture (180) de 
la platine (105) : la dynamo (300) et le capteur de toucher 
(non represents sur cette figure) s'adaptent au porte 
cellule (185), via un support adapts (175), a la place de 
la cellule servant £ lire les disques microsillons . La 

10 pSripherie de la roue de petit diametre (230) fix<§e par son 
centre sur le rotor (301) de la dynamo (300) est revetue 
d'un bandage (240) en contact direct avec la bordure du 
disque de commande (200). Ce bandage est constitue d'une 
mati£re Svitant les derapages et le patinage de la roue 

15 (230), comme le caoutchouc par exemple, sans pour autant 
freiner la rotation du disque (200) autour de l'axe de 
rotation (160). Ainsi, la rotation automatique ou manuelle 
du disque (200) entraine, par son contact avec le bandage 
(240), la rotation proportionnelle de la roue (230) et done 

20 du rotor (301) de la dynamo (300). Le courant continu forme 
par la rotation du rotor (301) dans le stator (302) est 
r£cup£re aux bornes (non legendees sur cette figure) de la 
dynamo (300) par deux des quatre fils eiectriques du porte 
cellule (185) prevus a l'origine pour rScuperer le signal 

25 d'un des deux canaux sortant de la cellule de lecture. Le 
signal electrique issu de la dynamo (300) retrouve sur la 
fiche (304) appelees «cinch» ou «R.C.A», sortant de la 
platine (105), est exploitable comme decrit plus haut, 
notamment en regard des figures 1 et 2, pour piloter la 

30 lecture d' informations . 

Afin de ne pas charger le dessin, les elements 
pr£c6demment identifies par les legendes 200a, 200b, 201a, 
201b dans les figures 1 et 2, constituant en partie le 
capteur de toucher, ne sont pas l£gend£s dans cette 

35 figure ; cependant, la description qui suit reprend 
lesdites legendes afin de faciliter la comprehension. 

V autre fiche «cinch» ou «R.C.A» (305) sert k mettre en 
oeuvre la detection du toucher sur le disque (200) . Les deux 
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fils electriques correspondants, retrouves au niveau du 
porte cellule, servent a accueillir les deux conducteurs 
(201a;201b) en contact' direct et permanent avec les pistes 
(200a; 200b) . situees en bordure de la surface sup6rieure du 

5 disque (200) . Le contact de la main du disque- jockey sur le 
disque de commande (200) est ainsi exploitable pour 
contr61er le f onctionnement d'organes et/ou de dispositifs 
ext§rieurs, comme d6crit pr£cedemment en regard, notamment, 
de la figure 2. Dans ce cas de figure, lesdites pistes 

10 (200a;200b) circulaires concentriques ayant pour centre, 
l'axe de rotation (160), sont placees sur la bordure 
sup6rieure du disque (200) et sont en contact permanent 
avec lesdits conducteurs (201a; 201b) fix<§s sur le support 
(175) adapts au porte. cellule (185) situe a 1' extremity du 

15 bras de lecture (180). 

Afin d'£viter les excursions laterales du bras de 
lecture (180), caus^es par la force centrifuge qui eloigne 
la roue (230) de l'axe de rotation (160) quand le disque 
(200) tourne dans le sens des aiguilles d'une montre, et, 

20 par la force centrip&te qui fait converger ladite roue (230) 
vers l'axe de rotation (160) quand ledit disque (200) tourne 
en sens inverse, un stabilisateur (190) empeche le balayage 
dudit bras (180), de sdrte que la roue (230) puisse rouler 
en avant ou en arri^re sur la bordure du disque (200), sans 

25 changement de trajectoire. De meme, grace audit 
stabilisateur (190), les conducteurs (201a; 201b) ne quittent 
pas leur piste respective (200a; 200b) . 

Les formes d' application du dispositif de pilotage de 
la lecture d' informations num6riques a partir des elements 

30 caract6ristiques de 1' invention tels que le disque rotatif 
sensible au toucher associe au module dynamo£lectrique de 
detection de la rotation dudit disque qui viennent d'etre 
repr6sent§s et decrits, sont £ prendre en compte au titre 
d'une divulgation plutot que d'une limitation. Bien entendu, 

35 divers am6nagements, modifications et ameliorations pourront 
etre apport£s aux exemples cites ci-dessus, sans pour autant 
sortir du cadre de 1' invention pris dans ses aspects et dans 
son esprit les plus larges. 
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Ainsi, par exemple, suites aux essais effectu^s, sur 
la premiere maquette s' apparentant au mode d' application non 
limitatif decrit a partir de la figure 2, par des disque- 
jockeys sp£cialistes du «Scratch» sur disque microsillon, 

5 juste une seule petite imperfection, facilement rectifiable, 
a 6t6 constat&e suite a une manipulation «Scratch» prolongSe 
volontairement exageree. En effet, apr£s avoir soigneusement 
rep§r6 un point sur le bord externe du disque de commande 
par rapport d un cadran entourant la bordure dudit disque, 

10 afin de rep^rer visuellement 1' angle choisi pour d6marrer la 
rotation en correspondance avec le point de depart de 
l'6chantillon sonore, il.apparait apr£s une s6rie d'aller- 
retours sur des vitesses et des distances de rotation 
volontairement varices et poussees, un petit d£calage entre 

15 le point de depart visuel de la rotation et le point de 
depart auditif de la lecture. Ge detail a 6t6 juge par les 
specialistes peu genant, compte tenu de la satisfaction 
qu'ils ont eu £ retrouver les sensations de souplesse et de 
leg£ret£ dans la manipulation, ainsi que le respect integral 

20 des nuances apport6es dans les variations sonores sur 
l'echantillon musical selon les variations exerc<§es sur la 
rotation du disque de commande. Les essais effectu£s avec 
des moyens de detection de la rotation traditionnels 
r6v61ent exactement 1' inverse. En effet, avec un d^tecteur 

25 traditionnel d' angle de rotation de type optique, la 
concordance entre lesdits points de repdre (visuel et 
auditif) est satisf aisante ; en revanche, la correspondance 
entre les effets de changements de vitesse et de sens 
exerc£s sur ledit disque, avec le bout des doigts, et, les 

30 effets sonores obtenus k partir de cette manipulation, est 
d^cevante pour les disque-jockeys : ils ne parviennent pas a 
reproduire les effets sonores qu'ils obtiennent avec un 
disque microsillon en pratiquant exactement les memes 
mouvements rotatoires nuances sur le disque de commande. 

35 Ainsi, selon un mode pref6re de realisation non 

limitatif, il est parfaitement concluant d'utiliser la 
dynamo pour detecter et traduire avec un realisme saisissant 
toutes les nuances provoquees dans les variations de vitesse 
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et du sens de rotation du disque de commande sur le pilotage 
de la lecture d' un echantillon sonore numerique stocke dans 
une memoire, en faisant appel, sur des periodes tres breves, 
i un module de contrdle de 1' angle de rotation de type 
optique, par exemple. Pour cela, en reprenant le moyen de 
synchronisation illustre dans les trois figures, il suffit 
de placer un module traditionnel d' emission-reception 
infrarouge face a la portion de la poulie crantee (230), 
fixee sur le rotor (301) de la dynamo (300), qui n' est pas 
occupee par la courroie, afin que le defilement des crans de 
ladite poulie (230) en rotation synchronisee avec le disque 
de commande (200) provoquant une alternance d' ombre et de 
lumiere, constitue un signal binaire exploitable pour la 
reconnaissance de 1' angle de rotation. Les compteurs 
15 d'adresses memoire (503) sont alors pilotes par les informa- 
tions electriques de la dynamo (300) converties en donnees 
numeriques par le convertisseur (400) comme decrit en regard 
de la figure 2 notamment, jusqu'a ce qu'ils recoivent a la 
fois un signal sur le sens de 0V du module d' indication 
20 binaire du sens (400a) et aucune f requence-vitesse provenant 
du convertisseur tension-frequence (400b). A partir de cet 
instant, alors que la rotation du disque (200) est 
momentanement au «point mort», le module de detection 
optique remplace, dans un laps de temps imperceptible a 
25 l'oreille, le r61e du convertisseur tension-frequence (400b) 
par rapport aux compteurs d'adresses memoire (503), en 
rectifiant la correspondance angle de rotation-adresse 
memoire, ladite rectification une fois effectuee, la' 
frequence-vitesse donnee par ledit convertisseur (400b) 
30 reprenant immediatement le controle desdits compteurs 
d'adresses memoire (503). Ainsi, ladite rectification 
s'effectue a chaque changement de sens de rotation du disque 
de commande, quand ledit disque passe brievement par l'etape 
«0 sens ; 0 vitesse» avant de changer de sens de rotation, 
35 ou, lorsque le disque de commande est a 1' arret. Le decalage 
peut aussi etre evite sans faire appel a un module de 
' controle optoelectronique ou electromagnet ique, mais, par 
exemple, en assistant la conversion tension-frequence 
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assur£e par le circuit comportant ledit convertisseur 
tension-frequence (400b), avec un microprocesseur . 

Par ailleurs, toujours sans sortir du cadre de 
1' invention, d'autres moyens peuvent permettre d' assurer la 

5 synchronisation entre les mouvements de 1'organe de commande 
tournant et l'axe du module tournant du module de detection 
dynamo§lectrique. En effet, en conservant les m£mes propria-. 
t<§s de base des roues d^crites plus haut et en 6quipant 
leurs peripheries de dents, la courroie de synchronisation 

10 peut alors etre remplac6e par un principe d' engrenage : la 
roue dentee de plus grand diam&tre plac6e.sous le disque de 
commande, et entrain<£e par la rotation automat ique assur§e 
par un moteur par exemple, engrdne la roue dentee de petit 
diam^tre fixee sur le rotor de la dynamo, pour transmettre 

15 audit module de detection . ses caract6ristiques de rotation. 
De ce fait, lors de 1' intervention de 1' utilisateur pour une 
manipulation de type «Scratch» sur le disque de commande 
solidaire de ladite roue dentee de grand diam£tre, toutes 
les variations de vitesse et de sens de rotation de ladite 

20 roue sont instantan6ment transmises par engrenage a la 
petite roue qui fait corps avec le rotor de la dynamo. 

L' utilisation de roues, comme celle ■ ctecrite en regard 
de la figure 4, munies de bandages ou de revetements en 
latex ou en gomme artificiels ou tout autre matidre 

25 permettant d' assurer un contact lSgerement appuye entre les 
deux roues, de maniere A synchroniser la rotation des dites 
roues en 6vitant les patinages lors d' accelerations, de 
freinages ou de changements de direction brusques, est un 
autre moyen approprie de transmission des informations 

30 concernant la rotation du disque de commande au rotor de la 
dynamo . 

Bien entendu, quelque soit le mode de transmission 
synchrone de la rotation choisi, les caract£ristiques de la 
tension eiectrique sortant des bornes de la dynamo, 
35 proportionnelles aux caract£ristiques de la rotation du 
rotor synchronise a la rotation du disque, sont exploit§es, 
directement ou non, pour piloter la lecture d' une informa- 
tion. 
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Dans le cas ou ladite tension est recup6ree pour 
piloter un dispositif de lecture d' information analogique, 
telle une platine a cassettes classique par exemple, alors 
ladite tension alimente le moteur electrique voue A 

5 entrainer le mecanisme de defilement de la bande electro- 
magnetique. Pour ce faire, ladite tension est, d'abord, 
filtree par un filtre -act if afin de garantir un pilotage du 
defilement de la bande sans fluctuation limitant ainsi tout 
scintillement et pleurage perceptibles a la lecture de 

10 1' information. A partir de 1£, en faisant tourner automati- 
quement le disque de commande a une vitesse constante, la 
tension continue, r6cup6r<§e k la sortie du module de 
detection de la rotation dynamoeiectrique et filtree, est 
ajustee, par un potentiometre , £ la tension necessaire pour 

15 alimenter le moteur de la platine cassette de fagon k faire 
defiler la bande d la vitesse de lecture nominale standard. 
Ainsi, toute variation de rotation provoqu6e par l'utilisa- 
teur sur l'organe de commande est immediatement detectee et 
traduite en courant continu, par le module de detection 

20 dynamoeiectrique du mouvement rotatoire, courant dont la 
valeur de la tension electrique pilote proportionnellement 
la vitesse de rotation du moteur de la platine cassette. 
Pour garantir une parfaite separation- entre la charge 
positive et la charge negative r£cup£rees aux bornes de la 

25 dynamo du dispositif de pilotage, il est recommande 
d'effectuer une polarisation, de fagon a contrCler sans 
probldme le changement de sens de rotation du moteur de la 
platine. De ce fait, le defilement de la bande magnetique 
depend des mouvements appliques par 1' utilisateur sur le 

30 disque de commande, ce qui permet une lecture de 1' informa- 
tion analogique, pr6alablement enregistree sur ladite bande, 
proportionnelle a Involution de la rotation dudit disque de 
commande. Ainsi, ladite bande, en cours de lecture, d£filera 
en avant ou en arriere a une vitesse variable et sur une 

35 distance plus ou moins longue, selon les variations 
provoquees par le moteur de la platine, ladite motorisation 
6tant contrdiee par le dispositif de pilotage commande par 
la main del' utilisateur. Les propriet6s tactiles du disque . 
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de commande sont les. bien venues pour commander, par 
exemple, l'alternance entre le module d' alimentation 
d'origine du ou des moteur(s), et celui propose par la 
dynamo. Ainsi, lorsque 1' utilisateur ne touche pas le 

5 disque, le ou les moteur(s) de la platine sont alimentes 
normalement, selon le moyen traditionnel ; lorsque 
1' utilisateur touche ledit disque, la detection du toucher 
est de mise en forme en un signal felectrique permettant de 
mettre en oeuvre le mode d' alimentation offert par la 

10 dynamo. 

Enfin, concernant le moyen de detection du toucher non 
limitatif d6crit, notamment en regard des figures 1 et 3, 
1' utilisation d'autres types de capteurs peut etre envisage, 
sans pour autant sortir du cadre de 1' invention, 1' origina- 
ls litfi dominante de ce proc6d6 etant d'utiliser le toucher ou 
non du disque de commande comme moyen de piloter le 
fonctionnement d'organes divers afin d'ameliorer la 
souplesse du pilotage et d'61argir les possibility de 
controles. Ledit moyen illustr6 dans lesdites figures est 
20 simple a mettre en oeuvre et permet d' avoir un disque tactile 
leger, resistant et fiable dans detection du toucher. 

Avant, d'indiquer la mani^re dont 1' invention est 
susceptible d' application industrielle, il est int£ressant 
de faire un petit recapitulatif des points fondamentaux de 
25 la pr6sente invention. Ainsi, comme il a 6t6 precise, le 
module dynamoelectrique, grace au coupiage de la rotation de 
son rotor a la rotation du disque de commande, traduit de 
fagon permanente et simultan^e, par la charge (positive ou 
negative) et la modulation de tension du courant §lectrique 
30 continu qu'il g£n6re, les variations de sens et de vitesse 
de la rotation dudit disque. Ces caract6ristiques 61ectri- 
ques proportionnelles sont exploitables pour piloter un 
dispositif de lecture dont la vitesse et le sens de lecture 
dependent, par exemple, d'un moteur assurant la vitesse et 
35 le sens de rotation d'un m£canisme de lecture. Lesdites 
caract^ristiques 61ectriques peuvent etre aussi converties 
en donnees num^riques afin de piloter le sens et la vitesse 
de lecture d'une information num^rique stock^e dans une 
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m<§moire en respectant pr£cis6ment les variations de sens et 
de vitesse de rotation exercees sur le disque de commande. 
De plus, la sensibility dudit disque gen6re, au contact de 
la main de 1' utilisateur, un signal analogique et/ou num£ri- 
5 que servant £ commander le fonctionnement d'un ou plusieurs 
organe(s) et/ou dispositif (s) , elargissant le champ de 
pilotage. 

En ce qui concerne 1' application industrielle latente, 
il est tout a fait envisageable de r^aliser une production 

10 6troitement inspiree du dispositif de pilotage mettant en 
oeuvre le proc6d£ de detection du contact et des mouvements 
rotatoires exerces par la main de 1' utilisateur pour piloter 
la lecture d f information . Ce dispositif est particulierement 
avantageux en ce qu'il autorise d'utiliser la technique du 

15 «Scratch» £ partir de n' importe quel support d' informations, 
bien entendu num£riques mais egalement analogiques qu' ils 
soient de type audio, vid6o, informatique, etc.-. ou 
correspondant d 1' association de diffferents types. 

Ainsi, ledit dispositif peut tres bien §tre couple ou 

20 etre int£gr£ aux appareils destines a la postproduction 
vid£o et cin6matographique, afin de faciliter le pilotage de 
la lecture d' informations num6riques correspondant a des 
images et/ou des sons polyphoniques de haute definition, £ 
analyser en detail et £ monter avec precision. En effet, la 

25 souplesse de manipulation apportee par la presente invention 
correspondant S 1' evolution logique des appareils de montage 
utilises jusqu'ci la moiti<§ des ann6es 80 dans ce domaine, 
devrait avoir du succes dans ce milieu, et done susciter une 
adaptation industrielle latente. 

30 Dans l'immediat, 1' application industrielle de 

1' invention la plus <§vidente devrait s'effectuer pour 
r6pondre exactement aux attentes des disque- jockeys, plus 
particulierement «Hip-Hop» et naturellement des disque- 
jockeys dits «House» et «Techno», pour ensuite se 

35 d6mocratiser dans les discotheques et chez les jeunes 
passionn6s du «Scratch » de 15-25 ans de plus en plus 
nombreux dans, le Monde. L' application industrielle qui 
devrait etre developp£e en premier lieu, s'appuiera tr&s 
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certainement sur le mecanisme pr6sent£ et d6crit ct partir de 
la figure 3. En effet, ledit mecanisme permet d' adapter 
facilement le dispositif de pilotage a partir du dispositif 
de detection qui caract&rise 1' invention, sur une platine 

5 tourne-disque dite «prof essionnelle» afin que le disque- 
jockey puisse conserver sa platine pour sa vocation 
premiere, mais aussi pour piloter des dispositifs de lecture 
d' informations num£riques tel un 6chantillonneur de sons, 
une platine laser ou tout autre dispositif de lecture de 

10 musique. Ainsi, & partir de cette adaptation industrielle 
latente de la pr£sente invention, le disque-jockey est vou£ 
a faire du «Scratch» A -partir d'une information numerique, 
issue notamment d'un disque optique audionumerique (CD, CD 
ROM, D.V.D audio, etc.) en retrouvant ses automatismes et 

15 ses reperes sensoriels, en ayant simplement fait 6voluer sa 
platine tourne-disque par 1' adaptation du dispositif de 
detection conforme d 1' invention. Ladite adaptation 6tant 
amovible, la pratique du «Scratch» peut & loisir se faire £ 
partir de la manipulation traditionnelle d'uri disque micro- 

20 sillon ou A partir du maniement du disque de commande 
capable par la detection du toucher et du mouvement rotatoi- 
re applique par le disque-jockey de piloter un quelconque 
dispositif de lecture tel une platine laser afin de faire du 
«Scratch» a partir de 1' information issu du CD lu par 

25 ladite platine. 

In6vitablement , une application industrielle devrait 
int6grer la pr6sente invention dans le domaine du 
«Multim6dia», afin d'apporter une souplesse de manipulation 
inconnue jusqu'3 present dans ce secteur s'ouvrant a tout 

30 public, la facility d' utilisation et la convivialite faisant 
parties des atouts majeurs apportes par 1' invention, lesdits 
atouts 6tant tr£s recherch£s dans ce domaine. 
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Revendications 

1. Proc6d6 de detection des mouvements rotatoires d'un 
disque de commande entrain^ en rotation automatique ou 
manuelle, du type de celui utilisant un capteur de rotation 

5 servant a d6tecter le sens et la vitesse de rotation dudit 
disque permettant le pilotage du sens et de la vitesse de ■ 
lecture d'un dispositif d' informations, selon lesdits 
mouvements rotatoires, caract6rise en ce que ledit capteur 
de rotation est un module de detection dynamo61ectrique 

10 telle une dynamo d courant continu et en ce que ledit disque 
de commande tournant est sensible au toucher. 

2. Proc6d6 de detection des mouvements rotatoires 
d'un disque selon la revendication 1 caracterise en ce que 
les variations de vitesse de la rotation du rotor du module 

15 dynamo^lectrique de detection, provoqu^es de fagon 
synchrone par les variations de vitesse de la rotation du 
disque de commande, sont transformees simultanement et sans 
discontinuity, en des modulations proportionnelles du 
potentiel de la tension electrique continue sortant de 

20 dudit module dynamo61ectrique, tension qui fait varier 
instantan^ment et proportionnellement la vitesse de lecture 
dudit dispositif de lecture d' informations apr£s avoir §t6 
ou non convertie en frequence selon le dispositif de 
lecture d' informations k piloter, 

25 3. Proced§ de detection des mouvements rotatoires 

d'un disque selon la revendication 1 caract6rise en ce que 
le changement de sens de la rotation du rotor du module 
dynamo61ectrique provoqu6 par le changement de sens 
(nominal ou inverse) de la rotation du disque de commande 

30 est transforme simultanement en une inversion de polarity 
(positive ou n6gative) de la tension 61ectrique continue 
sortant dudit module dynamo61ectrique, tension qui, 
convertie ou non en un signal binaire selon le dispositif 
de lecture d' informations £ piloter, change instantan6ment 

35 le sens de lecture dudit dispositif de lecture 
d' informations, 

4. Proc6d6 de detection selon les revendications 1, 2 
et 3, caracteris6 en ce que les modulations de potentiel et 
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le changement de polarity de la tension r6cup6r£e aux bornes 
(303) du module dynamoelectrique de detection (300), 
traduisant les variations de vitesse de rotation et le 
changement de sens de rotation du disque de commande (200) 

5 communiquees au rotor dudit module dynamoelectrique (300), 
permettent d'alimenter le ou les moteur(s) d'un dispositif 
de lecture d' informations num£riques ou analogiques tels un 
lecteur de disques optiques num£riques (CD, CD-ROM, D.V.D, 
etc,) ou un lecteur de cassettes (Minicassette, D.A.T, 

10 Vid£ocassette, etc.), les variations de vitesse et le 
changement de sens de rotation dudit ou desdit(s) moteur(s) 
assurant les variations de vitesse et le changement de sens 
de lecture du support d' informations analogiques ou 
num£riques. 

15 5« Proced6 de detection selon la revendication 1 

caract6ris6 en ce que le disque de commande tournant, au 
contact de la main de 1' utilisateur sur sa surface 
sup6rieure, g£n£re un courant elect rique continu, convert i 
ou non en un signal binaire, qui commande le fonctionnement 

20 d'un ou plusieurs organe(s) et/ou dispositif (s) , ledit 
disque de commande retablissant le fonctionnement initial du 
ou des dit(s) organe(s) et/ou dispositif (s) en interrompant 
le courant eiectrique, converti ou non en un signal binaire, 
lorsque 1' utilisateur rompt ledit contact. 

25 6. Dispositif de pilotage (D) permettant de mettre en 

oeuvre le proc6de de detection des mouvements rotatoires 
selon les revendications 1, 2 et 3 caractdrise en ce qu'une 
poulie (220) fix6e sous le disque de commande (200) en 
rotation, entraine en rotation synchronis6e, par le biais 

30 d'une courroie de synchronisation crantee non eiastique 
(210), une poulie crantee (230) de diametre sensiblement 
inf6rieur & celui de ladite poulie (220), fix6e par son 
centre sur 1' axe-rotor (301) du module dynamoelectrique 
(300) . 

35 7. Dispositif de pilotage (D) de la vitesse de lecture 

d' informations presentes dans une m6moire permettant de 
mettre en oeuvre le proc6d6 de detection selon les 
revendications 1 et 2, du type de celui consistant £ g6n£rer 
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une frequence proportionnelle £ la rotation d'un disque, 
frequence contrdlant l'horloge du ou des compteur(s) 
d'adresses m§moire caracteriae en ce quo ladite frequence 
est form6e par un convertisseur tension / frequence (400b), 

5 la modulation de ladite frequence dependant de la variation 
du potentiel de la tension recup6r6e aux bornes (303) du 
module dynamo61ectrique (300), aprSs que ladite tension ait 
6t6 trait6e par un module de polarisation (310) s6parant 
distinctement les charges positive et negative, par un 

10 filtre actif (320) 61iminant les fines modulations parasites 
de ladite tension et par un redresseur (330) maintenant 
ladite tension dans un sens constant. 

8. Dispositif de pilotage (D) du sens de lecture 
d' informations pr6sentes dans une m6moire permettant de 

15 mettre en oeuvre le proc£d6 de detection selon les 
revendications 1 et 3, du type de celui consistant ct g6n6rer 
un signal binaire traduisant le changement de sens de 
rotation d'un disque, signal binaire contr61ant les 
compteur(s) d'adresses de ladite m6moire, caract6ris6 en ce 

20 que ledit signal binaire est form6 par un module de mise en 
forme (400a) qui traite les valeurs des potentiels de la 
tension recup6r6e aux bornes (303) du module dynamo- 
61ectrique (300) et les convertit en un signal 6voluant 
selon un mode binaire en fonction du changement de polarity 

25 (positive ou negative) de ladite tension pr6alablement 
polaris6e par le module de polarisation (310). 

9. Dispositif de pilotage (D) permettant de mettre en 
oeuvre le proc6d6 de detection selon les revendications 1 et 
5, caract6ris6 par le fait que la surface de l'organe de 

30 commande tournant (200) est constitute par un capteur qui, 
en dttectant le contact de 1' utilisateur, provoque le 
d6brayage de l'organe de commande (200) de son module 
d' entrainement automatique, le module de detection (300) 
dttectant ainsi le sens et la vitesse des mouvements de 

35 rotation provoqu6s par la manipulation de 1' utilisateur . 

10. Dispositif de pilotage (D) permettant de mettre 
en oeuvre le proc6d6 de detection selon les revendications 1 
et 5/ caract6rise par le fait que la detection, par ledit 
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capteur de toucher, de 1' utilisateur provoque, lors de 
cette detection, la suspension momentan§e de 1' alimentation 
du moyen d' entrainement du disque (200). 

11. Dispositif de pilotage (D) permettant de mettre 
5 en oeuvre le proc6d6 de detection selon les revendications 1 

et 5 caracterise en ce que ledit capteur constituant le 
disque de commande (200) est un circuit imprim6 double 
face, d6coup§ de fagon circulaire, sur lequel apparaissent 
deux pistes distinctes (200a ; 200b) r6parties de fagon 

10 homog^ne sur la surface sup6rieure dudit disque (200) et . 
espacees par la partie isolante (200c) du support de telle 
sorte qu'un doigt puisse les toucher ensemble quel que soit 
le point de contact sur ladite surface ; lesdites pistes 
(200a ; 200b) sont retrouv6es sur la surface inf6rieure du 

15 disque (200) sous forme de deux pistes circulaires 
concentriques separ6es par l'espace isolant (200c), la 
liaison entre les pistes distinctes (200a ; 200b) situ6es 
sur la surface sup6rieure du disque (200) et leurs pistes 
correspondantes situ&es sur la surface inf6rieure dudit 

20 disque (200) etant assur6e par des rivets qui traversent 
l'6paisseur dudit disque (200) ; lesdites pistes (200a ; 
200b) retrouv6es sur la surface inf6rieure du disque 
tournant (200) sont en contact permanent avec deux 
conducteurs (201a ; 201b) places sous ledit disque (200) et 

25 fix6s sur un support isolant (170) rattach6 au chassis de 
la platine (100/105), chacun desdits conducteurs 6tant 
aliment§ par une charge 61ectrique dont la polarit6 les 
distingue, le conducteur (201a) charg6 posit ivement 
transmettant ladite charge positive a la piste (200a) et le 

30 conducteur (201b) charg6 n6gativement transmettant ladite 
charge negative & la piste (200b) de sorte qu'un doigt pos6 
A cheval sur les deux pistes (200a ; 200b) fasse circuler 
le courant 61ectrique latent d'une piste ^ 1' autre, ledit 
courant 61ectrique commandant le fonctionnement d'un ou 

35 plusieurs organe(s) et/ou dispositif (s) . 

12. Dispositif de pilotage (D) selon l'une quelconque 
des revendications 6, 7, 8, 9 et 11 et permettant de mettre 
en oeuvre le proc6d§ de detection selon l'une quelconque des 
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revendications 1 & 5, caracterise en ce que le disque de 
commande (200) sensible au toucher, associ6 au module 
dynamo^lectrique de detection (300) de la rotation, 
s'adapte sur une platine tourne-disque (105) du type de 
5 celles employees par les disques-jockeys en utilisant comme 
module d' entrainement de la rotation, le plateau tournant 
motorise (135) de ladite platine (105). 

13. Dispositif de pilotage (D) permettant de mettre 
en oeuvre le proc6d6 de d6tection selon l'une quelconque des 

10 revendications 1 ci 4, caract6ris6 en ce que la rotation du 
disque (200) entraine la rotation proportionnelle de la 
roue de petit diametre (230), par le contact de la bordure 
dudit disque (200) avec la p6riph£rie de ladite roue (230). 

14. Dispositif de pilotage (D), selon la 
15 revendication 13, caracterise en ce qu'il utilise les 

fiches «cinch» (304 ;305) de sortie de la platine (105), la 
fiche (304) recup£rant le signal electrique du module de 
detection dynamo61ectrique (300) fixe et connect^ au porte 
cellule (185), tandis que la fiche (305) r6cup6re 
20 1 'information 61ectrique correspondant A la detection de la 
presence ou non de la main sur le disque de commande (200) . 

BORIEUX Philippe 
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